SENSORES FOTOELECTRICOS

E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

Una nueva generacion en rendimiento
de deteccidn

* Sencillez
* Facil seleccion
* Facil instalacion
¢ Una familia para todo
* Cubre todas las aplicaciones estandar
* Una amplia gama de modelos
* Modelos disefiados para aplicaciones especiales

* Deteccion ininterrumpida
¢ Alta calidad y fiabilidad
e Alta proteccion EMC
¢ Alta inmunidad a la luz
 Carcasa robusta y resistente al agua

& QU

. i . Si desea informacion actualizada sobre los modelos que se han certificado
A Consulte las Precauciones de seguridad en la pagina 15. de acuerdo con las normas de seguridad, visite el sitio web de OMRON.
Caracteristicas
Sencillez

La serie de sensores fotoeléctricos compactos E3FA de Omron es sencilla y rapida de montar, ademas de facil e intuitiva de configurar.

El potenciémetro, grande y robusto, facilita mucho a los instaladores la tarea de ajustar el sensor. A ello contribuye también el brillante LED rojo de
alta potencia, que resulta claramente visible para facilitar la alineacién incluso a largas distancias. De manera similar, el LED indicador de estado
del sensor resulta visible desde largas distancias y un amplio angulo.

Forma y tamafio compactos. Luz LED visible para una Brillantes indicadores LED Opcién de montaje enrasado
Se puede instalar casi en facil alineacion. para comprobar facilmente para una comoda instalacién.
cualquier lugar. el estado operativo.

Una familia para todo Modelos especificos para aplicaciones

Instaladas generalmente en plantas
industriales de todo tipo de sectores ya sea
para la produccién de alimentacion y bebida,
textil, ceramica y ladrillo, hasta el sector de
la logistica, siempre encontrara un modelo
E3FA adecuado para su aplicacion.

Esta completa serie de sensores
fotoeléctricos de alta fiabilidad y rendimiento
mejorado incluye tipos de barrera, de reflexion
sobre espejo y de reflexiéon sobre objeto

en versiones tanto recta como radial.

Las versiones rectas estan también

. . e L, Tipos de punto focal fijo para la Tipos de deteccién de objetos Tipos de supresion de fondo
disponibles con supresion de fondo, deteccion deteccion de film transparente transparentes que utilizan la para la deteccion estable de
de punto focal fijo y deteccion de objetos o reflectante de brillo de espejo. tecnologia exclusiva de Omron objetos de colores diferentes.
transparentes para aplicaciones especiales. para la deteccion de objetos con

propiedades birrefringentes.

Deteccidn ininterrumpida

Disefiada especialmente para maquinas que nunca se detienen, la resistente serie E3FA ofrece deteccion de total fiabilidad en carcasas robustas
y resistentes al agua que pueden someterse incluso a limpieza de alta presién. Esta serie, que supera las normas del mercado, tiene también
elevada proteccion EMC e inmunidad a la luz. Ademas, esta la ventaja afiadida del LED de alta potencia, que contribuye a una elevada estabilidad
de la deteccidn incluso en entornos con polvo o vibraciones.
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E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

Modelos disponibles

:

Sensores [Consulte Dimensiones en la pdgina 16.] [ruzroja [ Luzinfrarroja
Modelo
Tipo de sensor Distancia de deteccion | Método de conexion
1 istanc : X Salida NPN Salida PNP
Barrera*1. conjunto E3FA-TN112M | conjunto E3FA-TP11 2M
con cable Emisor E3FA-TN11-L2M |Emisor E3FA-TP11-L 2M
120 Receptor E3FA-TN11-D 2M | Receptor E3FA-TP11-D 2M
9 m
conjunto E3FA-TN21 conjunto E3FA-TP21
conector M12 Emisor E3FA-TN21-L Emisor E3FA-TP21-L
Receptor E3FA-TN21-D Receptor E3FA-TP21-D
= | —[ = conjunto E3FA-TN122M | conjunto E3FA-TP12 2M
con cable Emisor E3FA-TN12-L2M |Emisor E3FA-TP12-L 2M
Receptor E3FA-TN12-D 2M | Receptor E3FA-TP12-D 2M
[ % 1i5m : :
conjunto E3FA-TN22 conjunto E3FA-TP22
conector M12 Emisor E3FA-TN22-L Emisor E3FA-TP22-L
Receptor E3FA-TN22-D Receptor E3FA-TP22-D
Reflexion sobre espejo con cable E3FA-RN11 2M E3FA-RP11 2M
con funcién MSR*2.
[ lota4m
a0 = E} con E39-R1S | conector M12 E3FA-RN21 E3FA-RP21
Reflexion sobre espejo con cable E3FA-RN12 2M E3FA-RP12 2M
coaxial con funcion MSR*2.
[]0a500 mm
g ] — E} con E39-R1S conector M12 E3FA-RN22 E3FA-RP22
Reflexion sobre objeto [] con cable E3FA-DN11 2M E3FA-DP11 2M
100 mm
conector M12 E3FA-DN21 E3FA-DP21
con cable E3FA-DN12 2M E3FA-DP12 2M
[1300 mm
conector M12 E3FA-DN22 E3FA-DP22
con cable E3FA-DN13 2M E3FA-DP13 2M
[ im
conector M12 E3FA-DN23 E3FA-DP23
1= . con cable E3FA-DN14 2M E3FA-DP14 2M
100 mm
conector M12 E3FA-DN24 E3FA-DP24
con cable E3FA-DN15 2M E3FA-DP15 2M
[1300 mm
conector M12 E3FA-DN25 E3FA-DP25
con cable E3FA-DN16 2M E3FA-DP16 2M
im
conector M12 E3FA-DN26 E3FA-DP26
BGS = []100 con cable E3FA-LN11 2M E3FA-LP11 2M
(supresion de fondo) mm conector M12 E3FA-LN21 E3FA-LP21
= O200 con cable E3FA-LN12 2M E3FA-LP12 2M
mm conector M12 E3FA-LN22 E3FA-LP22

Reflexion de distancia limitada

con cable E3FA-VN11 2M E3FA-VP11 2M
= = 10 a 50 mm
conector M12 E3FA-VN21 E3FA-VP21
Deteccién de objetos
transparentes con funcién con cable E3FA-BN11 2M E3FA-BP11 2M
P-opaquing®2. 71100 a 500 mm
=] — ] con E39-RP1 conector M12 E3FA-BN21 E3FA-BP21
Deteccion de objetos
transparentes con funcidon con cable E3FA-BN12 2M E3FA-BP12 2M
P-opaquing*2. [lo1a2m
con E39-RP1 conector M12 E3FA-BN22 E3FA-BP22

S |

*1. El tipo de conjunto incluye el emisor y el receptor.
*2. El espejo se vende por separado. Seleccione el modelo de espejo mas adecuado para la aplicacion.
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E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

Sensores

[Consulte Dimensiones en la pagina 16.]

[ Luz roja

Tipo de sensor

Distancia de deteccion

Método de conexion

Modelo

Salida NPN

Salida PNP

Barrera*1.

conjunto E3RA-TN11 2M

conjunto E3RA-TP11 2M

con cable Emisor E3RA-TN11-L2M |Emisor E3RA-TP11-L 2M
- Receptor EBRA-TN11-D 2M | Receptor E3RA-TP11-D 2M
%115 m - :
conjunto E3RA-TN21 conjunto E3RA-TP21
conector M12 Emisor E3RA-TN21-L Emisor E3RA-TP21-L
Receptor ESRA-TN21-D Receptor E3RA-TP21-D
Reflexion sobre espejo
con funcion MSR*2. con cable E3RA-RN11 2M E3RA-RP11 2M
— E]
[ lo1a3m
con E39-RIS | ¢ nector M12 E3RA-RN21 E3RA-RP21
Reflexién sobre objeto |]100 con cable E3RA-DN11 2M E3RA-DP11 2M
mm conector M12 E3RA-DN21 E3RA-DP21
= |:| 300 con cable E3RA-DN12 2M E3RA-DP12 2M
mm conector M12 E3RA-DN22 E3RA-DP22
con cable E3RA-DN13 2M E3RA-DP13 2M
1700 mm
conector M12 E3RA-DN23 E3RA-DP23

*1. El tipo de conjunto incluye el emisor y el receptor.
*2. El espejo se vende por separado. Seleccione el modelo de espejo mas adecuado para la aplicacién.
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E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

— gl

\

Sensores

[Consulte Dimensiones en la pagina 17.]

[ Luzroja

Tipo de sensor

Distancia de deteccion

Método de conexion

Modelo

Salida NPN

Salida PNP

Barrera*1. conjunto E3FB-TN11 2M conjunto E3FB-TP11 2M
con cable Emisor E3FB-TN11-L2M | Emisor E3FB-TP11-L 2M
- | | e [ 120 Receptor ESFB-TN11-D 2M | Receptor E3FB-TP11-D 2M
_ m
conjunto E3FB-TN21 conjunto E3FB-TP21
conector M12 Emisor E3FB-TN21-L Emisor E3FB-TP21-L
Receptor E3FB-TN21-D Receptor E3FB-TP21-D
Reflexion sobte espejo con cable E3FB-RN11 2M E3FB-RP11 2M
' [ "Jo1a4m
g 1= @ con E39-R1S | conector M12 E3FB-RN21 E3FB-RP21
?gg‘)‘::‘locr‘oﬁofmeczipang con cable E3FB-RN12 2M E3FB-RP12 2M
" []0a 500 mm
g ] E} con E39-R1S conector M12 E3FB-RN22 E3FB-RP22

Reflexion sobre objeto con cable E3FB-DN11 2M E3FB-DP11 2M
1100 mm conector M12 E3FB-DN21 E3FB-DP21
_ con cable E3FB-DN12 2M E3FB-DP12 2M
L 1= 300 mm conector M12 E3FB-DN22 E3FB-DP22
con cable E3FB-DN13 2M E3FB-DP13 2M
im conector M12 E3FB-DN23 E3FB-DP23
BGS con cable E3FB-LN11 2M E3FB-LP11 2M
(supresion de fondo) 1100 mm conector M12 E3FB-LN21 E3FB-LP21
I con cable E3FB-LN12 2M E3FB-LP12 2M
{200 mm conector M12 E3FB-LN22 E3FB-LP22

Reflexién de distancia limitada

1 1=

10 a 50 mm

con cable

E3FB-VN11 2M

E3FB-VP11 2M

conector M12

E3FB-VN21

E3FB-VP21

Deteccion de objetos
transparentes con funcién
P-opaquing*2.

[1100 a 500 mm

con cable

E3FB-BN11 2M

E3FB-BP11 2M

S ]— E} con E39-RP1 conector M12 E3FB-BN21 E3FB-BP21
Deteccién de objetos
transparentes con funcién con cable E3FB-BN12 2M E3FB-BP12 2M
P-opaquing*2. :]0,1 a2m
== con E39-RP1 | conector M12 E3FB-BN22 E3FB-BP22
Barrera*1. conjunto E3RB-TN11 2M conjunto E3RB-TP11 2M
con cable Emisor E3RB-TN11-L2M |Emisor E3RB-TP11-L 2M
- [:E]15 Receptor ESRB-TN11-D 2M | Receptor E3RB-TP11-D 2M
m
conjunto E3RB-TN21 conjunto E3RB-TP21
conector M12 Emisor E3RB-TN21-L Emisor E3RB-TP21-L
Receptor EBRB-TN21-D Receptor ESRB-TP21-D
Reflexion sobre espejo
con funcion MSR*2. con cable E3RB-RN11 2M E3RB-RP11 2M
— E]
[Jot1a3m
con E39-RIS | ¢ nector M12 E3RB-RN21 E3RB-RP21
Reflexién sobre objeto 100 con cable E3RB-DN11 2M E3RB-DP11 2M
mm
conector M12 E3RB-DN21 E3RB-DP21
h—y E]SOO con cable E3RB-DN12 2M E3RB-DP12 2M
mm conector M12 E3RB-DN22 E3RB-DP22
:]700 con cable E3RB-DN13 2M E3RB-DP13 2M
mm conector M12 E3RB-DN23 E3RB-DP23

*1. El tipo de conjunto incluye el emisor y el receptor.
*2. El espejo se vende por separado. Seleccione el modelo de espejo mas adecuado para la aplicacion.
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E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

Reflectores [Consulte Dimensiones en la pagina18.]

Espejos requeridos para sensores de reflexion sobre espejo: No se proporciona espejo con el sensor. Asegurese de pedir el espejo por separado.

Distancia i i
Sensor de deteccion Aspecto Modelo Cantidad Observaciones
E3FA-RCI1
EarBRT | O1a4m
. para E3FA-R[], E3RA-R[],
E39-R1S 1 E3FB-R(] y E3RB-R(]
E3FA-RLC12
E3FB-RC12 | 0@500mm
E3FA-B1 :
E3FB-BLI1 100 a 500 mm
E39-RP1 1 para E3FA-B[] y E3FB-B[]
E3FA-B[12
EaFB-B2 | %1@2m

Soportes de montaje [Consulte Dimensiones en Ia pagina 18.]

No se incluye el soporte de montaje con el sensor. Pida el soporte de montaje por separado en caso necesario.

Sensor Aspecto Modelo (material) Cantidad Observaciones
Todos los tipos E39-L183 (SUS304) 1 Soporte de montaje
E3FA-[] .
E3RA-[] E39-L182 (POM) 1 Soporte de montaje en panel

Conectores de E/S para sensores

Modelos con conectores: no se proporciona conector con el sensor. Asegurese de pedir el conector por separado.

Sensor Tamano Cable Aspecto Con cable Modelo
2m XS2F-M12PVC4S2M
5m XS2F-M12PVC4S5M

Tipos de conector M12 M12 Estandar 4 hilos
2m XS2F-M12PVC4A2M
5m XS2F-M12PVC4A5M

Composicion de la referencia

E3(J-00000-(0)]
1 2345 6 7

1. Nombre de serie

FA: carcasa de plastico cilindrica, de tipo recto
RA: carcasa de plastico cilindrica, de tipo radial
FB: carcasa de metal cilindrica, de tipo recto
RB: carcasa de metal cilindrica, de tipo radial

2. Método de deteccion

T: Barrera

R: Reflexién sobre espejo con funcion MSR

D: Reflexién sobre objeto

L: Supresion de fondo

V: Reflexién de distancia limitada

B: Deteccion de objetos transparentes con funcién P-opaquing

3. Salida
P: PNP
N: NPN

4. Conexion
1: Cable
2: Conector, M12, 4 patillas

5. Diferencia de distancia de deteccion, diferencia de fuente de luz
Numero secuencial

OmRrRON

6. Emisor/receptor
D: Receptor
L: Emisor

7. Longitud del cable
En blanco: Conector

p. €j., E3FA-TP11 2M;
Carcasa de plastico cilindrica, de tipo recto/Barrera/PNP/
Cable/Indicacion de distancia de deteccién/Longitud del
cable de 2M
E3RA-TN12-D;
Carcasa de plastico cilindrica, de tipo radial/Barrera/NPN/
Conector, M12, 4 pines/Indicacién de distancia de deteccién/
Receptor/Tipo de conector
E3FA-VP12;
Carcasa de plastico cilindrica, de tipo recto/Reflexion de
distancia limitada/PNP/Conector, M12, 4 pines/Indicacion
de distancia de deteccion/Tipo de conector




E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

Valores nominales y especificaciones

Tipo recto
” e Reflexion sobre espejo | Reflexion sobre espejo
L4 S O Gl R con funcion MSR coaxial con funcién MSR
Modelo | Salida Con cable |E3F[]-TN112M E3FA-TN12 2M E3F[-RN11 2M E3F[-RN12 2M
NPN Conector M12 | E3F[]-TN21 E3FA-TN22 E3F[]-RN21 E3F[-RN22
Salida Con cable |E3F[]-TP112M E3FA-TP12 2M E3F[-RP11 2M E3F[]-RP12 2M
Elemento | PNP Conector M12 | E3F[]-TP21 E3FA-TP22 E3F[-RP21 E3F[-RP22
. . na 0,1ad4m 0a 500 mm
Distancia de deteccion 20m 15m (con E39-R1S) (con E39-R1S)

Diametro del punto de luz
(valor de referencia)

Objeto detectable estandar Opaco: 7 mm didm. min. | Opaco: 75 mm diam. min.
Distancia diferencial —

Angulo direccional 2° min.

Fuente de luz (longitud de onda) |LED rojo (624 nm) | LED infrarrojo (850 nm) |LED rojo (624 nm)
Tension de alimentacion 10 a 30 Vc.c. (incluye fluctuacion de tensién del 10% (p-p) max.)

40 mA max.

(Emisor de 25 mA max. Receptor de 15 mA max.)
NPN/PNP (colector abierto)

Corriente de carga: 100 mA max. (tensién residual: 3 V max.), Tension de alimentacion de carga: 30 Vc.c. max.
CON LUZ/EN OSCURIDAD, seleccionable por cableado

Indicador de operacion (naranja)

Indicador de estabilidad (verde)

Indicador de alimentacion (verde): solo emisor de barrera

Proteccidn contra inversion de la polaridad de la fuente de alimentacion, proteccién contra cortocircuitos
de salida y proteccion frente a polaridad inversa de salida

0,5ms

Potenciémetro de una vuelta

Consumo 25 mA max.

Salida de control

Modo de funcionamiento

Indicador

Proteccion de circuitos

Tiempo de respuesta
Ajuste de sensibilidad

lluminacion ambiental
(lado receptor)

Rango de temperatura ambiente
Rango de humedad ambiental
Resistencia de aislamiento
Rigidez dieléctrica

Resistencia a vibraciones
Resistencia a golpes

Grado de proteccion

Lampara incandescente: 3.000 Ix max./Luz solar: 10.000 Ix max.

En operacién: —25 a 55°C/Almacenamiento: —30 a 70°C (sin hielo ni condensacion)

En operacion: 35 a 85%/Almacenamiento: 35 a 95% (sin condensacion)

20 MQ min. a 500 Vc.c.

1.000 Vc.a. a 50/60 Hz durante 1 min. entre partes conductoras y carcasa

Destruccion: 10 a 55 Hz, 1,5 mm de amplitud p-p durante 2 horas en cada una de las direcciones X, Yy Z
Destruccion: 500 m/s? 3 veces en cada una de las 3 direcciones X, Yy Z

IEC: IP67, DIN 40050-9: IP69K*

Peso Con cable (2M) E3FA: Aprox. 110 g/Aprox. 50 g, respectivamente, | E3FA: Aprox. 60 g/Aprox. 50 g,
(estado E3FB: Aprox. 175 g/Aprox. 65 g, respectivamente | E3FB: Aprox. 95 g/Aprox. 65 g
la-
gg}gzlz Conector E3FA: Aprox. 30 g/Aprox. 10 g, respectivamente, | E3FA: Aprox. 20 g/Aprox. 10 g,
el sensor) E3FB: Aprox. 85 g/Aprox. 20 g, respectivamente E3FB: Aprox. 50 g/Aprox. 20 g
Carcasa E3FA: ABS, E3FB: Latén niquelado
. Lente y display PMMA
Material Potenciometro POM
Tuerca E3FA: POM, E3FB: Latén niquelado
PCOESETEE Hoja de instrucciones Hoja de instrucciones

Tuercas M18 (4 uds.)

* Especificaciones de grado de proteccion IP69K
IP69K es una especificacion de proteccion estipulada en el estandar aleman DIN 40050, apartado 9.
La pieza de ensayo se rocia con agua a 80°C mediante una boquilla con una forma especificada a una presién de 80 a 100 bares.
La cantidad de agua es de 14 a 16 litros por minuto.
La distancia entre la pieza de ensayo y la boquilla es de 10 a 15 cm. El agua se descarga en angulos de 0°, 30°, 60°, y 90° desde
el plano horizontal durante 30 segundos en cada angulo mientras la pieza de ensayo gira horizontalmente.

Tuercas M18 (2 uds.)

OMmRON




E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

Tipo recto

Método de deteccion Reflexion sobre objeto
Modelo | Salida Con cable |E3F[J-DN112M | E3F[]-DN12 2M | E3F[]-DN13 2M | E3FA-DN14 2M | E3FA-DN152M | E3FA-DN16 2M
NPN Conector M12 | E3F[-DN21 E3F[]-DN22 E3F[-DN23 E3FA-DN24 E3FA-DN25 E3FA-DN26
Salida Con cable |E3F[-DP112M | E3F[]-DP122M | E3F[]-DP13 2M | E3FA-DP14 2M | E3FA-DP152M | E3FA-DP16 2M
Elemento | PNP Conector M12 | E3F[-DP21 E3F[]-DP22 E3F[-DP23 E3FA-DP24 E3FA-DP25 E3FA-DP26
100 mm 300 mm im 100 mm 300 mm 1m

Distancia de deteccion

(papel blanco:
300 x 300 mm)

(papel blanco:
300 x 300 mm)

(papel blanco:
300 x 300 mm)

(papel blanco:
300 x 300 mm)

(papel blanco:
300 x 300 mm)

(papel blanco:
300 x 300 mm)

40 x 45 mm 40 x 50 mm 120 x 150 mm 40 x 45 mm 40 x 50 mm 120 x 150 mm
Diametro del punto de luz Distancia Distancia Distancia Distancia Distancia Distancia
(valor de referencia) de deteccién de deteccion de deteccion de deteccion de deteccion de deteccion
de 100 mm de 300 mm deim de 100 mm de 300 mm de1m
Objeto detectable estandar —
Distancia diferencial 20% max.

Angulo direccional

Fuente de luz (longitud de onda)

LED rojo (624 nm)

| LED infrarrojo (850 nm)

Tension de alimentacion

10 a 30 Vc.c. (incluye fluctuacion de tensién del 10% (p-p) max.)

Consumo

25 mA max.

Salida de control

NPN/PNP (colector abierto)
Corriente de carga: 100 mA max. (tension residual: 3 V max.), Tension de alimentacion de carga: 30 Vc.c. max.

Modo de funcionamiento

CON LUZ/EN OSCURIDAD, seleccionable por cableado

Indicador

Indicador de operacién (naranja)
Indicador de estabilidad (verde)

Proteccion de circuitos

Proteccion contra inversion de la polaridad de la fuente de alimentacion, proteccién contra cortocircuitos
de salida y proteccion frente a polaridad inversa de salida

Tiempo de respuesta

0,5 ms

Ajuste de sensibilidad

Potencidometro de una vuelta

lluminacion ambiental
(lado receptor)

Lampara incandescente: 3.000 Ix max./Luz solar: 10.000 Ix max.

Rango de temperatura ambiente

En operacién: —25 a 55°C/Almacenamiento: —30 a 70°C (sin hielo ni condensacién)

Rango de humedad ambiental

En operacion: 35 a 85%/Almacenamiento: 35 a 95% (sin condensacion)

Resistencia de aislamiento

20 MQ min. a 500 Vc.c.

Rigidez dieléctrica

1.000 Vc.a. a 50/60 Hz durante 1 min. entre partes conductoras y carcasa

Resistencia a vibraciones

Destruccion: 10 a 55 Hz, 1,5 mm de amplitud p-p durante 2 horas en cada una de las direcciones X, Yy Z

Resistencia a golpes

Destruccién: 500 m/s? 3 veces en cada una de las 3 direcciones X, Yy Z

Grado de proteccion

IEC: I1P67, DIN 40050-9: IP69K*

Peso E3FA: Aprox. 60 g/Aprox. 50 g,
(estado Con cable (2M) E3FB: Aprox. 95 g/Aprox. 65 g
embala-
E3FA: Aprox. 20 g/Aprox. 10 g,

do/solo | Conector
el sensor) E3FB: Aprox. 50 g/Aprox. 20 g

Carcasa E3FA: ABS, E3FB: Lat6n niquelado

| Lente y display PMMA

Material Potenciometro POM

Tuerca E3FA: POM, E3FB: Laton niquelado
SRR Hoja de instrucciones

Tuercas M18 (2 uds.)

* Especificaciones de grado de proteccion IP69K
IP69K es una especificacion de proteccion estipulada en el estandar aleman DIN 40050, apartado 9.
La pieza de ensayo se rocia con agua a 80°C mediante una boquilla con una forma especificada a una presién de 80 a 100 bares.
La cantidad de agua es de 14 a 16 litros por minuto.
La distancia entre la pieza de ensayo y la boquilla es de 10 a 15 cm. El agua se descarga en angulos de 0°, 30°, 60°, y 90° desde
el plano horizontal durante 30 segundos en cada angulo mientras la pieza de ensayo gira horizontalmente.

OMmRON
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E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

Tipo recto
” e aa Reflexién de Deteccion de objetos transparentes
Método de deteccion BGS (supresion de fondo) distancia limitada con funcién P-opaquing
Modelo | Salida Con cable |E3F[]-LN112M E3F[-LN12 2M E3F[1-VN11 2M E3F[1-BN11 2M E3F[-BN12 2M
NPN Conector M12 | E3F[]-LN21 E3F[-LN22 E3F[1-VN21 E3F[1-BN21 E3F[1-BN22
Salida Con cable |E3F[]-LP112M E3F[I-LP12 2M E3F[1-VP11 2M E3F[1-BP11 2M E3F[1-BP12 2M
Elemento | PNP Conector M12 | E3F[I-LP21 E3F[1-LP22 E3F[1-VP21 E3F[1-BP21 E3F[1-BP22
100 mm 200 mm 10a50 mm
Distancia de deteccion (papel blanco: (papel blanco: (vidrio (t=1,0 mm): Zc?oonaESS%(-)Rn;T) ?égnaésgﬂp”
300 x 300 mm) 300 x 300 mm) 150 x 150 mm)

Diametro del punto de luz

10 x 10 mm
Distancia de detec-

10 x 15 mm
Distancia de detec-

10 x 10 mm
Distancia de detec-

(valor de referencia) ciéon de 50 mm

cion de 100 mm cién de 200 mm
Objeto detectable estandar — vidrio (t = 1,0 mm): 150 x 150 mm
Distancia diferencial 20% max. —

Angulo direccional —

Fuente de luz (longitud de onda) | LED rojo (624 nm)

Tension de alimentacion 10 a 30 Vc.c. (incluye fluctuacion de tensién del 10% (p-p) max.)

Consumo 25 mA max.

NPN/PNP (colector abierto)
Corriente de carga: 100 mA max. (tensién residual: 3 V max.), Tension de alimentacion de carga: 30 Vc.c. max.

CON LUZ/EN OSCURIDAD, seleccionable por cableado

Indicador de operacién (naranja)
Indicador de estabilidad (verde)

Proteccidn contra inversion de la polaridad de la fuente de alimentacion, proteccién contra cortocircuitos
de salida y proteccion frente a polaridad inversa de salida

0,5 ms
Fijo

Salida de control

Modo de funcionamiento

Indicador

Proteccion de circuitos

Tiempo de respuesta
Ajuste de sensibilidad

lluminacion ambiental
(Lado receptor)

Rango de temperatura ambiente
Rango de humedad ambiental
Resistencia de aislamiento
Rigidez dieléctrica

Resistencia a vibraciones
Resistencia a golpes

Grado de proteccion

Potenciémetro de una vuelta

Lampara incandescente: 3.000 Ix max./Luz solar: 10.000 Ix max.

En operacién: —25 a 55°C/Almacenamiento: —30 a 70°C (sin hielo ni condensacion)

En operacion: 35 a 85%/Almacenamiento: 35 a 95% (sin condensacion)

20 MQ min. a 500 Vc.c.

1.000 Vc.a. a 50/60 Hz durante 1 min. entre partes conductoras y carcasa

Destruccion: 10 a 55 Hz, 1,5 mm de amplitud p-p durante 2 horas en cada una de las direcciones X, Yy Z
Destruccion: 500 m/s? 3 veces en cada una de las 3 direcciones X, Yy Z

IEC: IP67, DIN 40050-9: IP69K*

Peso E3FA: Aprox. 60 g/Aprox. 50 g,
(estado Con cable (2M) E3FB: Aprox. 95 g/Aprox. 65 g
embala-
E3FA: Aprox. 20 g/Aprox. 10 g,

do/solo | Conector
el sensor) E3FB: Aprox. 50 g/Aprox. 20 g

Carcasa E3FA: ABS, E3FB: Latén niquelado

. Lente y display PMMA

Material Potenciometro POM

Tuerca E3FA: POM, E3FB: Latén niquelado
PCOESETEE Hoja de instrucciones

Tuercas M18 (2 uds.)

* Especificaciones de grado de proteccion IP69K
IP69K es una especificacion de proteccion estipulada en el estandar aleman DIN 40050, apartado 9.
La pieza de ensayo se rocia con agua a 80°C mediante una boquilla con una forma especificada a una presién de 80 a 100 bares.
La cantidad de agua es de 14 a 16 litros por minuto.
La distancia entre la pieza de ensayo y la boquilla es de 10 a 15 cm. El agua se descarga en angulos de 0°, 30°, 60°, y 90° desde
el plano horizontal durante 30 segundos en cada angulo mientras la pieza de ensayo gira horizontalmente.
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E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

Tipo radial

Reflexion sobre
Método de deteccion Barrera espejo con Reflexion sobre objeto
funcion MSR
Modelo | Salida Con cable | E3R[J-TN112M E3R[-RN11 2M E3R[-DN11 2M E3R[-DN12 2M E3R[-DN13 2M
NPN Conector M12 | E3R[-TN21 E3R[]-RN21 E3R[-DN21 E3R[-DN22 E3R[-DN23
Salida Con cable |E3RLI-TP112M E3R[-RP11 2M E3R[-DP11 2M E3R[]-DP12 2M E3R[-DP13 2M
Elemento | PNP Conector M12 | E3RCI-TP21 E3R[]-RP21 E3R[]-DP21 E3R[]-DP22 E3R[]-DP23
. . » 01a3m 100 mm 300 mm 700 mm
Distancia de deteccion 15m (éon E39-R1S) (papel blanco: (papel blanco: (papel blanco:
300 x 300 mm) 300 x 300 mm) 300 x 300 mm)
35 x 40 mm 40 x 45 mm 90 x 120 mm
Diametro del punto de luz - Distancia Distancia Distancia
(valor de referencia) de deteccion de deteccion de deteccion
de 100 mm de 300 mm de 700 mm
. a Opaco: Opaco:
Objsto detectable estindar 7 ?‘nm diam. min. 75pmm diam. min. o
Distancia diferencial — 20% max.
Angulo direccional 2° min. —
Fuente de luz (longitud de onda) | LED rojo (624 nm)
Tension de alimentacion 10 a 30 Vc.c. (incluye fluctuacion de tension del 10% (p-p) max.)
40 mA max.

(Emisor 25 mA
max. Receptor
15 mA méx.)
NPN/PNP (colector abierto)

Corriente de carga: 100 mA max. (tension residual: 2 V max.), Tension de alimentacion de carga: 30 Vc.c. max.

Consumo 25 mA max.

Salida de control

Modo de funcionamiento CON LUZ/EN OSCURIDAD, seleccionable por cableado
Indicador de operacién (naranja)
Indicador Indicador de estabilidad (verde)

Indicador de alimentacién (verde): solo emisor de barrera

Protecciodn contra inversion de la polaridad de la fuente de alimentacion, proteccidn contra cortocircuitos
de salida y proteccion frente a polaridad inversa de salida

Tiempo de respuesta 0,5ms

Ajuste de sensibilidad Potenciémetro de una vuelta

lluminacion ambiental
(Lado receptor)
Rango de temperatura ambiente | En operacion: —25 a 55°C/Almacenamiento: —30 a 70°C (sin hielo ni condensacion)

Proteccion de circuitos

Lampara incandescente: 3.000 Ix max./Luz solar: 10.000 Ix max.

Rango de humedad ambiental En operacion: 35 a 85%/Almacenamiento: 35 a 95% (sin condensacion)
Resistencia de aislamiento 20 MQ min. a 500 Vc.c.
Rigidez dieléctrica 1.000 Vc.a. a 50/60 Hz durante 1 min. entre partes conductoras y carcasa
Resistencia a vibraciones Destruccion: 10 a 55 Hz, 1,5 mm de amplitud p-p durante 2 horas en cada una de las direcciones X, Yy Z
Resistencia a golpes Destruccién: 500 m/s? 3 veces en cada una de las 3 direcciones X, Yy Z
Grado de proteccion IEC: IP67, DIN 40050-9: IP69K*
E3RA:
Aprox. 110 g/
Aprox. 50 g,
respectivamente, E3RA: Aprox. 60 g/Aprox. 50 g,
Con cable (2M) E3RB: E3RB: Agrox. 95 S/Agmx. 65 3
Peso Aprox. 175 g/
Aprox. 65 g,
(estado respectivamente
embala-
do/solo Eg:)’: 309/
el sensor) Aprox. 10 g,
respectivamente, E3RA: Aprox. 20 g/Aprox. 10 g,
ST E3RB: E3RB: Aprox. 50 g/Aprox. 20 §
Aprox. 85 g/
Aprox. 20 g,
respectivamente
Carcasa E3RA: ABS, E3RB: Laton niquelado
. Lente y display PMMA
Material Potenciometro POM
Tuerca E3RA: POM, E3RB: Latén niquelado
- Hoja de instrucciones | Hoja de instrucciones
I Tuércas M18 (4 uds.) Tujercas M18 (2 uds.)

* Especificaciones de grado de proteccion IP69K
IP69K es una especificacion de proteccion estipulada en el estandar aleman DIN 40050, apartado 9.
La pieza de ensayo se rocia con agua a 80°C mediante una boquilla con una forma especificada a una presién de 80 a 100 bares.
La cantidad de agua es de 14 a 16 litros por minuto.
La distancia entre la pieza de ensayo y la boquilla es de 10 a 15 cm. El agua se descarga en angulos de 0°, 30°, 60°, y 90° desde
el plano horizontal durante 30 segundos en cada angulo mientras la pieza de ensayo gira horizontalmente.
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E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

Datos de ingenieria (Valor de referencia)

Rango de operacion en paralelo
Modelos de barrera
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Modelos de reflexién sobre espejo (con funcion MSR)
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Deteccion de objetos transparentes con funcion P-opaquing
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E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

Razén de la ganancia vs. distancia

Modelos de barrera Modelos de reflexidn sobre espejo (con funcion MSR)
E3F[-T(J, E3RLI-TC] E3F[-R[ 1, E3R[]-R[ 1 E3F[]-R[12
1% 210 FEspejo: E39-R1S 1 FEspejo: E39-R1S
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E3RC-TOION
0,1 ‘ ‘ 0,1 0,1
0 10 20 30 40 50 60 70 0 4 6 8 10 0 0,5 15 2
Distancia (m) Distancia (m) Distancia (m)
Modelos de reflexion sobre objeto
E3F( -D[ 11, E3F[ ]-D[ 12 E3F[-D[ 13, E3R[ ]-D[ 13 E3FA-D[ 14, E3FA-DL 15
E3R[]-D[ 11, E3R[]-D[12
%‘98 FObjeto détectable: bapel blan‘co 100 x 1‘00 (mm)7 2198 FObjeto aetectak;le: papei blanco éOO x 360 (mm)7 5198 FObjeto détectable: 5ape| blan‘co 300 x éOO (mm)]
S 50 S 50 S 50
€ E E
= 30 = 30 = 30
S S 'S
g | g
S 1ojg==x S 1o—=x S 1opr==x
< 7y N = 7 ¥ s 7EX
8 s\ ~~ 8 s SN 8 5\ 5
5 \ N E3F(-DCI2 5 AN 5 \ RN
§ 9\ S EsRoe §° S, ESFLIDIIS 5 [\ S ESFADIIS
o ‘\ / o ‘\ o« ~ /
Nivel de \ E3F[) D!_U_H\\\ Nivel de >>\ Nivel de \ ~\\
1 \ - 1 = 1 \C !
R 0,7 g E3R-DL" aon . 0,7 —— EsR-DIII18 — 07 \ESFA o =
0 A - 0, == 0,5 e =
03 Y 03 == 03
0,1 0,1 0,1
0 200 400 600 800 1.000 0 0,5 15 25 3 0 200 400 600 800 1.000
Distancia (mm) Distancia (m) Distancia (mm)
Deteccion de obijetos transparentes con funcion P-opaquing  Reflexion de distancia limitada
E3FA-D(16 E3F[-B[ 11, E3F[]-B[12 E3F[-V[]
TI0F—— ; : ; ; = T100F ——T TI0F———F ; ——— : ]
& 70[FObjeto detectable: papel blanco 300 x 300 (mm)] © 70[FEspejo: E39-RP1 = 70FObjeto detectable: vidrio (t = 1,0 mm)F——
3 50 3 50 3 50
S E E
= 30 s 30 S 30
o o o
g ] g
S 10—=x S 10 S 10— =
< 7 \ © 7 = 7 ¥ SNC
8 5 \C 8 5 8 s5— NG
5 AN 5 5 | N\
S N g 3 I _ EsFOER 8 %] N
o o \ o / o / \
~
Nivel de 4 \ Nivel de N i S Nivel de 1 || \
opera 0,7 opera 0,7 N ~ opera- o 71— —-
cion 0'5 cion 0,5 ’\\ ~ ~ cion 0' ,, ‘\
03 03 E3FC-BH — 03 ” AN
0,1 0,1 0,1 ,
0 0,5 1 15 25 3 0 2 3 4 0 10 20 30 40 50 60 70
Distancia (m) Distancia (m) Distancia (mm)
Tamano de objeto detectable vs. distancia
Modelos de reflexidon sobre objeto
E3F(]-D[ 11, E3F[]-D[ 12 E3F[-D[ 13, E3R[ ]-D[ 13
E3R[J-D[ 11, E3R[I-D[ 12
’E‘mo Objek; detectéble: Pépel blahco E 2000 Obfeto aeteétablé: Pépel Elanéo
- ~ Il Il Il
§ 600 eyl = = o g™ -
5 o L~ & 1,600 /]
k) ,’ E3FLI-DCC12 @ L~ E3F-DIICI3
9500 2 E3RC-DCI2 S 400 pd
/| . 7
400 / 1.200 =
T :d /7 E3RC-DLII3
l' 1.000 7
800~ d Al
! E3FLJ-DLITH /I
200 E3RJ-DO01 600 I',
1
100 // o d ]|
200 4
d
0 0 I !
0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Longitud del objeto detectable d (mm) Longitud del objeto detectable d (mm)

OmRrRON




E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

E3FA-D[ 14, E3FA-DL 15 E3FA-D[ 16
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Distancia de deteccion vs. material del objeto detectable
Modelos BGS
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Razén de ganancia en oscuridad vs. caracteristicas de objeto detectable
Deteccion de objetos transparentes con funcion P-opaquing

E3F]-B[1 E3F]-B[12
2,5 2,5
= O } E@ﬂ}ﬁt
250 mm i i, 1 m i
2,0 20 =1 Zm—J

1,5+

1,5+

Cantidad relativa de luz recibida
Cantidad relativa de luz recibida

1,07 1,0
Nivel de Nivel de
operacion operacion
0,5+ 0,5
0,0 0,0 ——
Sinobjeto  Vacio Rellenado Vacio Rellenado Sinobjeto  Vacio Rellenado  Vacio Rellenado
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Color de superficie de objeto vs. Distancia de deteccién
Modelos de reflexién sobre objeto
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Diagrama del circuito de salida

E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

Salida PNP
Modo de
A n a Selector de N n
Modelo funciona- | Diagramas de operacion - Circuito de salida
miento P
Luz incidente P H
Luz nterrampida [0 Receptores de ba_r[era, Modelc_>s de reflexion sobre espejo,
Indicador de operacion ON Conectar Modelos de reflexion sobre objeto y Modelos de reflexiéon sobre
(naranja) o el hilo rosa objeto puntual.
CON LUZ | Trnsisordesalida e [T | (pin (2)) Deteccién de objetos transparentes con funcién P-opaquing
Carga (por Activada | marrdon
ejemplo, relé) Desactivada —:— ?pln (a1 )?
tre cabl - - )
(aezr:"r)e/ gzgreos) ndicador & Lndicatd?r ,{\Marron 10a30Vce.c.
de opera- bildad . :
cion .
E3FCI-TPOI Luz incidente Conectar (narania) (verde) ' : i 100 mA max.
E3F[-RPL]  Lezinemmpda _ [0 | o hilo rosa ‘ Gircuito hearo (Salida de contro)
Indicador de operacion ON . g”‘"c‘pa' \ Carga
E3F[]-DP[] (naranja) OFF __ | (pin (2).) al fotoslée. Azl (Relé)
E3F[-VP[I EN OSCU- Transistor de salida OoFg :l_l: azu'_(pm (3)) trico 3 oV
E3FJ-BPO] RIDAD | carga (por Achade o o dejar el hilo ' IRosa ¥
E3R-TPO] ejemplo, relé)  Desactivada " rosa sin | \?J
4 - -
E3RJ-RPL] Gulynegro) | COnectar
E3RLC-DPL (pin (2))
Emisor de barrera
Circuito
principal ' +10a30Ve.c.
del sensor '
fotoeléc-
\rlcol Azul
e
oo fEAD, AR Supresién de fondo.
indicador de ON
operacion (naranja) OFFD— Con_ectar
Transistor de salida ON el hilo rosa
o = .
CONLUZ Carga (por Acwazz (pln (2)) ; «  « Indicador " A\ Marrén 10a30Vec.
) :l al marrén Indicador 2 & 1
ejemplo, relé) Desactivada —— in (1 de opera- gie"s:éa' ................
entre cables i6 r H
forrecabees | (pin (1) gon Cverco) | GO 100 mama
: Circuito )4\ egro (Salida de control)
E3FLI-LPL] NEAR  FAR Conectar Bl sehaor Y[ Carea
. fotoeléc- Azul (Relé)
Indicador de ON el hilo rosa trico 3 oV
S ) opt IR | ') !
Transistor de salida _ON f 1 Rosa |
EN OSCU- | Transistor de salida o _:L azu|.(p|n (3)) L _ a
RIDAD Carga (por Activada _:L (o] dejar el hilo
ejemplo, relé) Desactivad: q
eescivaca (entre cables rosa sin
azulynegro) | conectar
(pin (2))
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E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

Salida NPN
Modo de
- . qa Selector de S .
Modelo funciona- | Diagramas de operacion A Circuito de salida
miento operacion
o Conectar B .
Luz incidente I hil Receptores de barrera, Modelos de reflexion sobre espejo,
Luz interrumpida el nilo rosa .z . P
Indicador de operacién ON (pin (2)) Modelos de reflexion sobre objeto y Modelos de reflexion sobre
(naranja) OFF al marrén objeto puntual.
CON LUZ | Trnsistordesaice 0N [ (pin (1)) Deteccion de objetos transparentes con funcion P-opaquing
Carga (por Activada iar
ejemplo, relé) Desactivada —:I— o de]a
(Entre cables | €l hilo rosa . - ) 10230V
marrén y negro) sin conectar Indicador 2 2 \dnd\ca‘dor A\Marron- ‘a c.c.
. dg opera- ‘e esta-
E3FC-TNC (pin (2) o e :
E3F1-RN[J Luz incidente I(naranja) )\Negro )
E3FL-DNCJ N ' gl T (Sala o conto)
- Indicador de ON
E3FO-UND) b o) op LI | Conectar | B2 Lo
E3F[]-BN[] EN OSCU- Transistor de salida O?:g :_: e|.h||0 rosa M : : v
RIDAD (p|n (2)) al 1 Rosa i
E3RCI-TNCI Carga (por Activada L
ejemplo, relé) - Desactivada o azul (pin (3)) L - - T
E3R[I-RN[C] (Entre cables
E3R[J-DN[] marron y negro)
Emisor de barrera
ol Indicador _ T Marrén
de alimen-
'
' (verde)
Circuito
principal ' +10a30Ve.c.
del sensor '
fotoeléc-
UICOl _\AZUI
4
Conectar y
NEAR_PAR | el hilo rosa Supresion de fondo.
Indicador de ON f
operacion (naranja) off D— (pm (2)),
Transistor de salida OoN al marrén
CON LUz OFF (pin (1)) -- - -- 1 Marrén 10230 Ve.c.
Carga (por Activada o deijar Indicador 2 2 Indicador g
ejemplo, relé) pesactivada ] de opera- de}es‘a' -4
(Entre cables | el hilo rosa cion F\‘/S::; ' )
marrén y negro) sin conectar : (naranja) p— &\Negm i
E3F[J-LN[J (p|n (2)) principal (Salida de control)
del sensor
NEAR  FAR | fotoeléctrico i Azl
Indicadorde ON _:L H ’ I : oV
operacion (naranja) Off Conectar i \%Rosa H
EN OSCU- | Transistor de salida O(;E _:L el hilo rosa - -
RIDAD C_argal(porr Activada = (pin (2)) al
ejemplo, relé) Desactivada (Entro cables azul (pln (3))
marrén y negro)

Disposicion de los pines del conector
Disposicion de los pines del conector M12

S4O)

®

Conectores (de E/S para sensores)
Conectores M12 de 4 cables

Ne de pin
Color de hilos
@ 1 i g:mrén
2 n
D @) ¢ s
@ 4 Negro
e iz Color del | N° de pin del R,
Clasificacion cable ey Aplicacién
Marrén ® Alimentacion (+V)
Seleccién L/on — D/on
Blanco @] -
oo (con luz — en oscuridad)
e Tensién de alimentacién
Azul ©) V)
Negro @ Salida

OMmRON



Descripcion

E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

Carcasa de plastico de tipo recto
con potenciometro:

E3FA-T(-D

E3FA-R[]

E3FA-D[]

E3FA-V[]

E3FA-B[]

sin potenciémetro: Potenciémetro

E3FA-TL-L* de ajuste

E3FA-L[] de sensibilidad
Indicador de Indicador

estabilidad (verde) de operacion
(naranja)

Carcasa de plastico de tipo radial
con potenciometro:

E3RA-T[I-D

E3RA-R[]

E3RA-D[]

sin potenciémetro:

E3RA-T[J-L*
Potenciometro
de ajuste
de sensibilidad

Indicador de Indicador
estabilidad (verde) de operacion

(naranja)

* El emisor tiene dos indicadores de alimentacion (verde) en lugar del indicador de estabilidad (verde) y el indicador de operacion (naranja).

Carcasa de metal de tipo recto
con potenciometro:
E3FB-T(-D
E3FB-R[]
E3FB-D[]
E3FB-V[]
E3FB-B[]

sin potenciometro:
E3FB-T[-L*
E3FB-LU]

Indicador de
estabilidad (verde)

Potenciémetro
de ajuste
de sensibilidad

Indicador
de operacion
(naranja)

Carcasa de metal de tipo radial
con potenciometro:

E3RB-TLI-D

E3RB-RLI

E3RB-DL

sin potenciémetro:

E3RB-T[-L*
Potenciémetro
de ajuste
de sensibilidad

Indicador de Indicador
estabilidad (verde) de operacion

(naranja)

* El emisor tiene dos indicadores de alimentacion (verde) en lugar del indicador de estabilidad (verde) y el indicador de operacién (naranja).

Precauciones de seguridad

Consulte la garantia y las limitaciones de responsabilidad.

| /\ ADVERTENCIA

Este producto no esta disefiado ni homologado para
garantizar la seguridad de las personas de forma
directa ni indirecta. No lo utilice para dichos fines.

/\PRECAUCION

Nunca utilice este producto con una fuente

de alimentacion de c.a.

No utilice el producto con tensiones que superen
los valores nominales.

A\

No utilice el producto con un cableado incorrecto.
De lo contrario, existe riesgo de explosion, incendio
y funcionamiento incorrecto.

Precauciones para un uso seguro

Asegurese de seguir las precauciones de seguridad siguientes
para aumentar la seguridad.

1. No utilice el sensor en entornos con gas explosivo, inflamable
0 corrosivo.

2. No utilice el sensor en entornos con aceite o productos quimicos.

w

No utilice el sensor bajo agua y lluvia ni en exteriores.
4. No utilice el sensor en entornos con gran humedad y riesgo
de condensacion.

OmRrRON

5.

6.
7.

8.

9

No utilice el sensor en entornos donde las demas condiciones
superen los valores nominales.

No utilice el sensor en lugares expuestos a la luz directa del sol.
No utilice el sensor en lugares donde pueda recibir vibraciones
o golpes directos.

No utilice diluyentes, alcohol ni disolventes orgéanicos

de ningun tipo.

Nunca desmonte, repare o modifique el sensor.

10. Deseche el sensor como un residuo industrial.

Precauciones para un uso correcto

—_

. El'tendido del cableado del sensor en el mismo conducto que el de

cables de alta tensién o lineas de potencia puede dar lugar a dafios
o un funcionamiento incorrecto como consecuencia del conducto
0 el uso de cable apantallado.

. No tire del cable con excesiva fuerza.
. Si se utiliza una fuente de alimentacién conmutada no industrial,

conecte el terminal FG (terminal de tierra).

. El sensor estara disponible 100 ms después de conectarse la

fuente de alimentacién. No empiece a utilizar el sensor hasta

que hayan transcurrido 100 ms después de conectarse la fuente
de alimentacion. Sila cargay el sensor estan conectados a fuentes
de alimentacién independientes, asegurese de conectar primero la
fuente de alimentacién del sensor.

. Pueden generarse impulsos de salida incluso cuando la fuente

de alimentacion esta desconectada. Por lo tanto se recomienda
desconectar en primer lugar la fuente de alimentacion de la carga
o la linea de la carga.

. El sensor debe montarse utilizando las tuercas proporcionadas.

El rango de par de apriete correcto de la serie de carcasas de
plastico ESFA/E3RA esta entre 0,4 y 0,5 N°m. El par de apriete
correcto de la serie de carcasas de metal E3FB/E3RB es de
20 N°m max.




E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

. . (Unidad: mm)
Dlmensu)nes La clase de tolerancia IT16 se aplica a las dimensiones de esta hoja de especificaciones, a menos que se especifique lo contrario.
Sensores
Serie E3FA Vista frontal 3 _ »

Modelos con cables Vista lateral Vista lateral M Potfenuometro de ajlulste de selnSIbllldad Taladros
E3FA-T|:|1 B izquierda izquierda > 34,5 7 da Indicador de operacién (naranja) de montaje
Receptor | IM18x305P=1/ | Indicador de estabilidad (verde) 18.505dlia
E3FA-R1[] 15 coepe - o
E3FA-D[11[] f
E3FA-L[10J 16,6 did. - 4@{5@ -1
E3FA-VC11 l i N\
E3FA-B[11[] N N —23 —| Cable cilindrico aislado con vinilo, 4 diam. 4 hilos
Eje optico Eje dptico 30,5 (area de la seccién del conductor: 0,128 mm? (AWG26)/
didmetro exterior del aislamiento: 0,85 diam.)
Modelos apropiados Modelos apropiados * Modelos longitud estandar 2 m
E3FA-T[10]J E3FA-R11 apropiados
E3FA-RJ12 E3FA-D10] E3FA-TC1C-D
E3FA-BL11 E3FA-LL10] E3FA-R[]12
E3FA-V[11 E3FA-D10]
E3FA-B[]12 E3FA-V[11
E3FA-B[]12
Serie E3FA Vista frontal Vista lateral derecha
MOdelOS con conector M12 Vista lateral Vista lateral 45 Potenciémetro de ajuste de sensibilidad* Taladros
E3FA-T(12(] izquierda izquierda 2 34,54>7 oy Indicador de operacion (naranja) de montaje
E3FA-R(12[] 15 Receptor [ TM18x30,5P = 1/ Indicador de estabilidad (verde) 18,59 dia.
E3FA-D[12[ ] f / %ﬂ/
E3FA-LL12(] 16,6 dia. _ (i) .
E3FA-V[121 qﬂ
E3FA-B[12(] N N\ g | mrzxap=1
Eje optico Eje dptico 305
Modelos apropiados Modelos apropiados * Modelos apropiados ~N¢ de terminal Especificacion
E3FA-T[2] E3FA-R[121 E3FA-TLJ2[-D 1 TV
E3FA-R[]22 E3FA-D[12[] E3FA-R[122 Seleccion Lon — D/on
E3FA-B[21 E3FA-L[12[] E3FA-D[12[] 2 (con luz — en oscuridad)
E3FA-V[121 E3FA-V[121 3 oV
E3FA-B[122 E3FA-B[122 :
4 Salida
Serie E3RA Vista posterior Vista posterior Vista frontal
MOdelos con cables Eje 6ptico Receptor Eje 6ptico 14,1 dia. M18 x 30,5 P =1
E3RA-T(J11 [77) Emisor
E3RA-R(11 i b2 52 f
14,9
E3RA-D[11[] 7
| ] =[] de montaje
43,4 474 J
53,9 18,5°6°dia.
T X
Indicadop J_¢
de estabilidad Potenciometro de ajuste de sensibilidad
‘ (verde) /7 Indicador de operacion (naranja)
! ‘ Cable cilindrico aislado con vinilo, 4 diém. 4 hilos
Mod . . (area de la seccion del conductor: 0,128 mm? (AWG26)/
EZ;)RKI('I,'SD?I;rOPIadOS “En;gilgsﬂil?lroplados Iti)iﬁg}telJt(rjoee;'(;ylenrét;rrdzerlnaisIamiento: 0,85 diam.)
E3RA-DL]1[]
Serie E3RA Vista posterior Vista posterior Vista frontal
Modelos con conector M12 Eje 6ptico Receptor __ _ Eje optico 14,1 dia. M18x305P =1
E3RA-T[ 121 [ Emisor
E3RA-R[121 I b2 R b2 /1,
E3RA-D[12(] ; l’
m 359 / Taladros

434 474 de montaje
’ 40,5 i A
| 57.9 18,5 diam.
: L [mA[R
1 \.
| Indicador J
de estabilidad ’\
| (verde) " . -
| M2 4P =1 \ Po|enmom§ltr0 de aju.ste de sensibilidad
\ | Indicador de operacién (naranja)
. . Vista inferior _ __ _
Modelos apropiados Modelos apropiados N2 de terminal Especificacion
E3RA-T[121 E3RA-R[121 1 +V
)

E3RA-DLI20J Seleccion L/on — D/on
2 -
(con luz — en oscuridad)
3 oV
4 Salida
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E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

Sensores
Serie E3FB Vista frontal
Modelos con cables Vista lateral Vista lateral 44 Pot.encu)metro de aj.ulste de se.nS|b|I|dad* Taladros
E3FB-T|:|1 1 izquierda izquierda 37,5 7 da Indicador de operacién (naranja) de montaje
E3FB-R10] Receptor M18 x 26,4 P = 1 Indicador de estabilidad (verde) 18,5'¢°dian
/
E3FB-D[11(] 4
E3FB-LC10 ! - e —
E3FB-VLI11 . -
E3FB-B[ 11[] Emisor o3 . Cable cilindrico aislado con vinilo, 4 diam. 4 hilos
Eje optico Eje optico 29,9 (area de la seccion del conductor: 0,128 mm? (AWG26)/
’ diametro exterior del aislamiento: 0,85 diam.)
Modelos apropiados Modelos apropiados * Modelos longitud estandar 2 m
E3FB-T( 111 E3FB-R[11 apropiados
E3FB-R[112 E3FB-D[11(] E3FB-T[]11-D
E3FB-B[ 11 E3FB-L[ 1] E3FB-R[112
E3FB-V[11 E3FB-D[]1[]
E3FB-B[112 E3FB-V[ 111
E3FB-B[112
Serie E3FB Vista frontal Vista lateral derecha
Modelos con conector M12 Vista lateral Vista lateral 48 Potenciémetro de ajuste de sensibilidad* Taladros
E3FB'T|:|21 izquierda izquierda 37,5 7 da Indicador de operacién (naranja) de montaje
E3FB-R(12[] Receptor M18f 26.4P =1 / Indicador de estabilidad (verde) 18,5%°dia.
E3FB-D[12[]
E3FB-L[12(] 7 _ t 4
E3FB-V[ 121 <
E3FB-B[12[] Emisor L M12x4P =1
Eje optico Eje optico 299
II\EII:;;I% ggropiados I\En:gslgsm ggropiados * glglggl% gl:rgpiados Ne de terminal Especificacion
- . : - +V
E3FB-R[122 E3FB-D[12(] E3FB-R[122 Seleccion L/on — D/on
E3FB-BL121 Egig'\l;gi? Egig'eg;m 2 (con luz — en oscuridad)
i i 3 oV
E3FB-B[ 122 E3FB-B[ 122 2 Salida
Serie E3RB Vista posterior Vista posterior Vista frontal
MOdelOS con Cables Eje 6ptico Receptor Eje 6ptico 14,1 dia M18 x 26,4 P =1
y . x X =
E3RB'TD1 1 (7~ Emisor
E3RB-RLI11 i Is2 152 T
13
E3RB-D[1[] — — |
/ Taladros
b de montaje
504 56,9 18,5%°dia.
[ : /4—\
Indicador [ |
de estabilidad
| (verde) Potenciémetro de ajuste de sensibilidad
| | Indicador de operacion (naranja)
. . Cable cilindrico aislado con vinilo, 4 diam. 4 hilos
Modelos apropiados Modelos apropiados (area de la seccion del conductor: 0,128 mm?2 (AWG26)/
E3RB-T(]11 E3RB-R[]11 didmetro exterior del aislamiento: 0,85 diam.)
E3RB-D1[] longitud estandar 2 m
Serie E3RB Vista posterior Vista posterior Vista frontal
Modelos con conector M12 Eje dptico Receptor Eje optico 141 dia.  M18x 26,4 P =1
E3RB-T[21 [Ty Emisor
E3RB-R[121 I B2 o2 il
E3RB-D[ 12 ] T T |
359 / Taladros
428 | de montaje
50,4 18,5 dia.
60,9
Indicador /Q_V\
[ | [ | de estabilidad I
; (verde)
‘ M12x4P=1 Potenciémetro de ajuste de sensibilidad

Modelos apropiados Modelos apropiados
E3RB-T[]21 E3RB-R[]21
E3RB-D[12[]

Indicador de operacion (naranja)

Vista inferior

N2 de terminal

Especificacion

1

+V

Seleccion L/on — D/on
(con luz — en oscuridad)

2
3
4

oV

Salida

OmRrRON
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E3FA/E3RA/E3FB/E3RB

Tuerca incluida

4
24 dia.
k ) Tres, 24
N —
Material: POM (para E3FA/E3RA)
M18x4 P=1 Latén niquelado (para E3FB/E3RB)
Accesorios (pedido por separado)
Espejos
E39-R1S E39-RP1
44 85
(«——40,3 — i 3
Dos, did. 3,5 | [*——34— 75 %
7
, i | =
:_J Il
59,9 52 N 80 72 636
: L
Espejo
; ot 1e [N |
1?6 #«2,7 ’w U
Dos, dia. 3,5
Soportes de montaje Soportes de montaje
E39-L183 E39-L182
43 -
( ! Dos, R15
22 N T . /‘
iy
37 2 # *~{~Dos, 43
.
l _II_I_ T
1’5#* 27 dia. ey
90°
15,1
l 16,7 dia. [
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Términos y condiciones del contrato

Lea atentamente este catalogo.

Lea detenidamente el contenido de este catalogo antes de adquirir los productos. Consulte con su representante de OMRON si
tiene preguntas o comentarios.

Garantias.

(a) Garantia exclusiva. Omron garantiza exclusivamente que los productos no presentaran defectos de materiales y mano de
obra durante un periodo de un afo (u otro periodo especificado expresamente por escrito por Omron) a partir
de la fecha de su venta por un distribuidor Omron. Omron declina todas las demés garantias, explicitas
o implicitas.

(b) Limitaciones. OMRON NO OFRECE NINGUNA GARANTIA NI AFIRMACION, EXPRESA O IMPLICITA, RELATIVA A LA NO

CONTRAVENCION, LA COMERCIABILIDAD O LA ADECUACION PARA PROPOSITOS PARTICULARES DE LOS
PRODUCTOS. EL COMPRADOR ACEPTA QUE ES EL EXCLUSIVAMENTE EL QUE HA DETERMINADO LA
ADECUACION DE LOS PRODUCTOS A LAS NECESIDADES DE SU UTILIZACION PREVISTA.

Ademas Omron declina todas las garantias y responsabilidades de cualquier tipo por las reclamaciones o gastos basados en
infracciones sobre los productos o, de cualquier otro modo, de los derechos de propiedad intelectual. (c) Reparacion del
comprador. La Unica obligacion contractual de Omron sera, a eleccidon de Omron, (i) sustituir (en la forma en que se envié
originalmente y siendo el comprador el responsable de los cargos de mano de obra por el desmontaje o la sustitucion) el
producto no conforme, (ii) reparar el producto no conforme, o (iii) reembolsar al comprador una cantidad igual al precio de compra
del producto no conforme, con la condicion de que, bajo ninguna circunstancia, Omron sera responsable por garantias,
reparaciones, indemnizaciones o reclamaciones o gastos de otra indole relacionados con los productos, a menos que el analisis
de Omron confirme que los productos se han manejado, almacenado, instalado y mantenido de forma correcta y no han estado
expuestos a contaminacion, uso abusivo, uso incorrecto o modificacion inadecuada. La devolucién de cualesquiera productos por
el comprador debe ser aprobada por Omron antes del envio. Las empresas de Omron no seran responsables por la idoneidad, la
inadecuacion o las consecuencias del uso de los productos en combinaciéon con otros componentes eléctricos o electrénicos,
circuitos, montajes del sistema u otros materiales o sustancias o entornos. Los consejos, recomendaciones o informacién
facilitados de forma oral o por escrito, no se interpretaran como una enmienda o adicién a la garantia arriba indicada.

Visite http://www.omron.com/global/ o péngase en contacto con su representante de Omron para conocer la informacién publicada.

Limitacion de responsabilidad; etc.

LAS EMPRESAS DE OMRON NO SERAN RESPONSABLES DE NINGUN DANO ESPECIAL, INDIRECTO, INCIDENTAL
O CONSIGUIENTE, LUCRO CESANTE O PERDIDA COMERCIAL O DE PRODUCCION RELACIONADOS DE CUALQUIER
MODO CON LOS PRODUCTOS, INDEPENDIENTEMENTE DE SI DICHA RECLAMACION TIENE SU ORIGEN EN CONTRATOS,
GARANTIAS, NEGLIGENCIA O RESPONSABILIDAD ESTRICTA.

Ademas, en ningun caso la responsabilidad de las empresas de Omron superara el precio individual del producto para el que se
determine dicha responsabilidad.

Idoneidad para el uso.

Las empresas de Omron no seran responsables del cumplimiento de ninguna norma, cédigo o reglamento vigentes para la
combinacion del producto en la aplicacion o uso que haga el comprador del mismo. A solicitud del comprador, Omron aportara
la documentaciéon de homologacion pertinente de terceros, que identifique los valores nominales y las limitaciones de uso
aplicables al producto. Esta informacion en si misma no es suficiente para una determinacién completa de la idoneidad del
producto en combinacion con el producto final, maquina, sistema u otra aplicacion o uso. El comprador serd solamente
responsable de determinar la adecuacién del producto en particular con respecto a la aplicaciéon, producto o sistema del
comprador. El comprador asumira la responsabilidad de la aplicacion en todos los casos.

NUNCA UTILICE EL PRODUCTO EN UNA APLICACION QUE IMPLIQUE RIESGOS GRAVES PARA LA VIDA O LA PROPIEDAD
O EN GRANDES CANTIDADES SIN ASEGURARSE DE QUE EL SISTEMA SE HAYA DISENADO EN SU TOTALIDAD PARA
TENER EN CUENTA DICHOS RIESGOS Y DE QUE LOS PRODUCTOS DE OMRON TENGAN LAS CARACTERISTICAS
APROPIADAS Y SE HAYAN INSTALADO CORRECTAMENTE PARA EL USO PREVISTO EN EL EQUIPO O SISTEMA GENERAL.

Productos programables.

Las empresas de Omron no seran responsables de la programacion que el usuario realice de un producto programable, ni de
ninguna consecuencia derivada de ello.

Datos de comportamiento.

Los datos presentados en los sitios web, catdlogos y demas materiales de las empresas de Omron se proporcionan a modo
de guia para el usuario a la hora de determinar la idoneidad y no constituyen una garantia. Pueden representar los resultados
de las condiciones de ensayo de Omron, y el usuario debe correlacionarlos con los requisitos reales de la aplicacion.
El comportamiento real esta sujeto a lo expuesto en la garantia y limitaciones de responsabilidad de Omron.

Cambio de las especificaciones

Las especificaciones de los productos y los accesorios pueden cambiar en cualquier momento por motivos de mejora y de otro tipo.
Tenemos por norma cambiar los nimeros de pieza en caso de cambio de los valores nominales, funciones o caracteristicas, o cuando
realizamos modificaciones estructurales significativas. No obstante, algunas especificaciones del producto pueden cambiarse
sin previo aviso. En caso de duda, podemos asignar nimeros de pieza especiales para resolver o incluir especificaciones
esenciales para la aplicacion. Consulte siempre al representante de Omron para confirmar las especificaciones reales del
producto adquirido.

Errores y omisiones.

La informacion presentada por las empresas de Omron ha sido cuidadosamente revisada y consideramos que es exacta.
No obstante, no asumimos responsabilidad alguna por errores u omisiones tipograficos, de redaccién o de correccion.




TODAS LAS DIMENSIONES SE MUESTRAN EN MILIMETROS.
Para convertir milimetros en pulgadas, multiplique por 0,03937. Para convertir gramos en onzas, multiplique por 0,03527.
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