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SALIDA 2: Relevador
SSR

T
° e A . | .
Avtonics ] Especificaciones (=] Conexiones , *Serie TKASP VCConta ccsav
C ontro | ad or de Tem eratura PID de a Ita ve | ocC i dad Serie TKaN [TkasP TK4s TKam TKaw TK4H TK4L Modelo estandar solo tiene los terminales sombreados. 1 gg'é"?ag;r' RESISTIVA  20mA Max.
) R 100-240VCA~ 50/60Hz %Modo de funcionamiento de la calefaccion y refrigeracion modelo de salida de relé esta calentando o 1 SR 250VCA3A 1a  Corriente
Modo de funci iento de la calefaccio fri ion OUT2 modelo de salida de relé esta calentand: :
Alimentacién [cace |- [24VCA~ 50/60Hz, 24-48VCC— enfriando. OUT2 esta disponible como salida de alarma 3 (Excepto Series TK4N). ) ) 1 VCCE2V 30vCC 3A1a  0/4-20mACC
s E RI E I K4 Rango de valtaje disponible |90 a 110% de voltaje nominal xModo de funcionamiento de la calefaccion y refrigeracion OUT2 modelo de salida de corriente esta | 20mA Max CARGARESISTIVA  Carga 500 QMax.
c p \CA Max GVA \Max. VA ! calemando'o enfnanc!a ouT2 gsta dlspor.ublve como salida de transmisién 2. 1 Corriente AT
IFJ”SU;“O_ de X Para la terminal, seleccione la terminal de la siguiente forma. 1 0/4-20mACC Relevador
I N T R U C C I o N E alimentacion ‘ CA/CC - ‘ Max. 8VA (24VCA 50/60Hz), max. 5W (24-48VCC) N b | Carga 5000 Max. | | ¢ 250VAC 3A1a
Método del display 7 Segmentos (PV: rojo, SV: verde), LED de otra parte del display (verde, amarillo, rojo) - 1 CARGA RESISTIVA|
C€ AN Tamatio del [PV (WxH) _|4.6x7.2mm [7.0x14.0mm [9.5+20.0mm [8.5%17.0mm [7.0x14.6mm | 11.0x22.0mm :‘:@Eb Min. - |Max. i
c us caractér  [SV (WxH) |3.5x5.8mm |5.0x10.0mm [75x15.0mm [6.0x12.0mm |6.0x12.0mm |7.0x14.0mm ' ’ 1
RTD JPt 100Q, DPt 100Q, DPt 50Q, Cu 100Q, Cu 50Q, Niquel 120Q(6 tipos) <Redondo> 1 — A@
Tipo de Termopares |K,J,E, T,L,N, U, R, S, B, C, G, PLII(13 tipos) Min. Max. . . ! E FUENTE
a
entrada o | Voltaje: 0.a 100mVCC=, 0a 5VCC=, 1 a 5VCC=, 0 a 10VCC== (4 tipos) _ 42 b |30mm |5.8mm 32"[;’[: :gga”Sfere”C'a ! 100-240VCA 50/60Hz 8VA
9 -Corriente: 0 a 20mA, 4 a 20mA (2 t\pos) <Bifurcada> ! 24VCA 50/60Hz 8VA
RTD -Atemperatura (23'C+5°C): (PV £0.3% 0 +1°C, seleccion del mayor) +1-Digito*" ! i 24-48VCC 5W
-Fuera del rango de temperatura: (PV+0.5% 6 +2°C, seleccion del mayor) 1-Digito eSerie TK4N Salida de comunicacion I eSerie TK4M DI-1 -
Precision | 1€'MOPares | En el caso de la Serie TK4SP, se agregaré +1°C. 1 AL1OUT: Entrada digital
" N 5 Py o — Q 250VAC 3A1a Iy Sin contacto,
del display Analégico A temperatura (23°C £ 5°C): + 0.3%F.S. + 1-Digito I | Entrada d
g ‘Fuera del rango de temperatura: + 0.5%F.S. + 1-Digito ransformador de corriente 1 ,,“CARGA RESISTIVA E <_? nt;a la e
Entrada CT |+ 5%F.S. + 1Digito - 5 v .0A U oment = i?aLgv%Tém i, contacto
- — orriente : a
Saida do Relevador | OUT1, OUT2: 250VCA~ 3A 1a, 30VCC=3A 1a Y | Ja2omAcC  MvVCEZY  CARGARESSTIVA tSahd? de
control SSR Max. 11VCC=+ 2V 20mA ! I Carga 5000 Max. 20mA M Re58) 4raznosme/;%n((::la
Muchas gracias por elegir los productos Autonics. Corriente | 4-20mACC 6 0-20mACC (carga 500Q max.) TC Entrada digital : }g%%ggf‘f:or -
: o Salida de alarma| Relevador | AL1, AL2: 250VCA~ 3A 1a % TK4N AL2: 250VCA~ 0.5A, 1a (max. 124VA), TK4SP: Sélo AL1 SENSOR ¥ Sin contacto, entrada de contacto 30vee Salida de comunicacién
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto. 1 130VCC 3A fa
9 P 9 P Salida | Transmision 4-20mACC (carga: max. 500Q, precision: +0.3%F.S.) RTD \ ‘CARGARESISTIVA I’anqufmtadm
i H alterna | Comunicacion Salida de comunicacion R$485 (ModbusRTU) (¥ ¥ ¥ TSt e e corriente
(m] Precauciones de Seguridad ! { [ urt: Reevasr 0.0-50.0A
g CT 0.0-50.0A (rango de medicién del valor de corriente de primario) %Ratio CT = 1/1000 (exceptoTK4SP) 1 : i250VAC 3A 1a
x Por favor tome en cuenta todas las especificaciones de seguridad para una operacion segura y Entrada “Entrada de contacto: ON - max. 2kQ, OFF - min. 90kQ AL2 OUT: 1 ¢ 30VCC3ATa A
adecuada del producto y asi evitar peligros. opcional L -Sin entrada de contacto: voltaje residual - ON max. 1.0VCC=, corriente de fuga - OFF max. 0.1mA 250VAC 0.5A 1a | ‘CARGARESISTIVA 59 ]
. ., . . . . . Entrada digital ‘Flujo de corriente: aprox. 0.5mA por entrada RESISTIVE LOAD 1 B cd
A El simbolo representa precaucion debido a circunstancias especiales en donde puede haber peligro. X TK4S/M-1EA (TK4S-DLCIF2EA, TK4SP-Ninguno), TKAN/H/W/L-2EA . - ERE>
A Advertencia Si no se siguen correctamente las instrucciones, puede causar una lesion Tipo de ’7?'&'3 Reffigeradh | 1,0 de control ONIOFF, P, P, PD, PID A@ U e AD R PERPRR
grave o la muerte. skl — SR - _ SALIDAZSALIDAALT o oHOVCA ! 100-240vCA 50/60Hz VA RTD TC
A Precaucion Sino se siguen correctamente las instrucciones, puede causar lesiones en la Histéresis __ “Termopares /RTD: 1 a 100°C/'F (0.1 a 100.0°C/'F) variable -Analogica: 1 a 100-Digitos 250VCA 3A 1a 'SALIDA T: AN ! 24VCA50/60Hz BVA SENSOR
Banda proporcional(P) 0.12999.9°C/'F (0.1 2 999.9%) 30VCC 3A 1 1250VAC 3A 1a 5 z I 2448vCC 5W
persona o dafios en el producto. - a 130VCC 3A 1a ' §
Tiempo integral(l) 0 a 9999 seg g/sKEGA RESISTIVA {CARGA RESISTIVA ) eSeries TK4H, TK4W, TK4L Entrada digital
| Advertencia | Tiempo derivativo(D) 0 a 9999 seg lQ.;R . Sin contacto,
A - — - - — - — Periodo de control(T) -Salida a relevador, Salida drive SSR: 0.1 a 120.0 seg ;g\rﬁ\cﬁi\{ 11VCC#2V , Entrada de contacto
1. El dispositivo de seguridad fail-safe se debera de instalar cuando se use la unidad con maquinaria ‘Salida de corriente+Salida drive SSR: 1.0 a 120.0 seg Current 20mA Max. 1. AL1OUT
que pueda causar serios dafios o pérdida econémica sustancial. (e.j. control de alimentacion nuclear, Valor de reinicio manual 0.0 a 100.0% 0/4-20mACC Current ! 250VAC 3A1a DI-1 | DI-1
equipo médico, barcos, vehiculos, ferrocarriles, aviones, equipos de combustion, equipos de - Load 5000 M 0/4-20mACC 1 CARGA RESISTIVA T | DI-2
seguridad, dispositivos de prevencién contra desastres/crimenes, etc.) Periodo de muestreo 50ms oa ax. Load 500Q Max. | DI-2
Puede causar un incendio, lesiones personlaes o pérdida econémica si no se siguen correctamente las Rigidez dieléctrica 2000VCA 50/60Hz for 1 min (entre la terminal de alimentacion y la terminal de entrada) eSerie TK4S Entrada digital Sin  Corriente SSR 1 E
2 irr:sst{:lca?%r;efl'n anel de dispositivos para su uso. Resistencia de vibracion |0.75mm de amplitud a frecuencia de 5 a 55Hz (por 1 min) en cada una de las direcciones X, Y, Z por 2 horas contacto, Entrada  0/4-20mACC  11VCCx2V | Current SSR : élggv%LéTéA 1a .
e e e chogue Ay seiniaad ol siguen correctamente las instrucciones. Cidode |Mecanico |-OUTH/2: sobre 5,000,000 veces -AL1/2: sobre 20,000,000 veces (TK4H/WIL: sobre 5,000,000 veces) de contacto Carga500  20mAMax. 1 OAZ0MACC  1TVOCE2V ARaA RLSISTVA  Salida de
3. No conectar, reparar o inspeccionar la unidad mientras se encuentre conectada. vida del relé [Electrico OUT1/2, AL1/2: sobre 100,000 veces Entrada digitel — ZAIS_SVOCLATSA1 ! Load 500QMax. 20mA Max. transferencia
Puede causar un choque eléctrico o un incendio. Resistencia de aislamiento | Sobre 100MQ (a 500VCC megger) Sin contacto, DI-1 | DI-1 A CARGA RESIaSTIVA ! 1 OUT2: Relevador 4-20mACC
4. Revise las 'Conexiones' antes de cablear. - " " - " Entrada d tacts ? > ot 1 250VAC 3A 1a
Puede causar un incendio. Resistencia al ruido Ruido de onda cuadrada por simulador de ruido (ancho de pulso 1ps) +2kV fase-R, fase-S nirada ce contacto 2 0 AL2 OUT: | 30VCC 3A 1a
5. No desarme o modifique la unidad Retencion de memoria | Aprox.10 afios (cuando usa memoria de semiconductor no volatil) Corriente SALIDA2: Y 250VCA 3A 1a |  CARGARESISTIVA Transformador
Puede causar un choque eléctrico o un incendio. I ambiente |-10 a 50°C, almacenamiento: -20 a 60°C 0/4-20mACC RS485(A%) 15|Relevador ey CARGA RESISTIVA | de corriente
Entorno Carga 500Q Max. 250VCA3Ata —| b e g s : OUT1: Relevador 0.0-50.0A
| A Precaucion | Humedad ambiente | 35 a 85%RH, almacenamiento 35 a 85%RH SSR < 30VCC 3A 1a P 1 {250VAC 3A 1a -0-50.
Proteccion IP65 (panel frontal) 3 TK4SP: IP50 (panel frontal) 1VCCE2V RS485(B-) CARGA RESISTIVA EY + 1 130VCC 3A1a A
1. Al conectar la entrada de alimentacién y la salida a relevador, use un cable AWG 20(0.50mm?’) o mayor Tino de aislamient El doble aislamiento o aislamiento reforzado 20mA Max. i e ot B 1 * CARGARESISTIVA “ =§] 4
y apriete el tornillo terminal con un torque de 0.74~0.90Nm. Ipo de aislamiento (marque: B Rigidez dieléctrica entre la parte de entrada de medida y la parte de potencia : 2kV) Transformador VR 1 B
Al conectar la entrada del sensor y el cable de sin cable dedicado, use cable AWG Certificacion e 30VCC 3A 1a de corriente B | = D
28~16 o mayor y apriete el tornillo terminal con un torque de 0.74~0.90Nm. L FUENTE CARGARESISTIVA 0.0-50.0A <+l \ A w0 )
Puede causar un incendio o un mal funcionamiento debido a fallas de contacto. Peso™ Aprox. 140g ‘Aprox. 130g ‘Aprox 150g ‘Apmx. 210g ‘Aprox. 211g Aprox. 294g 100-240VCA 50/60Hz 8VA RTD TC FUENTE + B' |- _
2. Usar la unidad tomando en cuenta las especificaciones. (aprox. 70g) | (aprox. 85g) |(aprox. 105g) | (aprox. 140g) | (aprox. 141g) (aprox. 198g) 24VCA50/60Hz 8VA 'SENSOR ! 100-240VCA 50/60Hz 8VA. RTD TC
Puede causar un incendio o dafiar el producto si no se siguen correctamentes. X1 OA temperatura(23”C+5 C) 24-48VCC 5W ! 24VCA 50/60Hz 8VA SENSOR
3. Usar una franela seca para limpiar la unidad, no agua o solventes organicos. CtipoK, J, T, N, E, debajo de -100°C / 1 24-48VCC 5W
Puede causar un incendio o un choque electrlco TCL, U, PL 1, Cu500 DP1t50Q: (PV+0.3% ¢ +2°C, seleccion del mayor) +1-Digito »
4. No usar la unidad en lugares cerca de fl lexplosivos/gas corrosivo, h dad, rayos directos +TC t!PO C.G/ tipo TC R, S, debajo de 200°C: (PV=0. 3% 6 +3°C, seleccion del mayor)+1-Digito E Dimensiones
del sol, calor radiante, vibracién, impacto o sallnidad. _-TC tipo B, debajo de 400°C: no hay estandares de precision. t . .
Puede causar un incendio o una explosion. OFuera del rango de temperatura = » - eSerie TK4N 948 eSerie TK4H 6 64.5 eSerie TK4W
5. No permitir la entrada de residuos de cables, polvo, chips metalicos dentro de la unidad. - RTD Cu50Q, DPt500: PV£0.5% ¢ +3°C, seleccion del mayor)£1-Digito 3 T
Puede causar un incendio o dafiar el producto. *TCR, S, B, C, G: (PV £0.5% 6 £5°C, seleccion del mayor)+1-Digito e o »lielD
- Otros, debajo -100 °C: dentro de +5°C . = — i e — =
En caso de la serie TK4SP, se agregara +1°C . ”EEE@@EBE 1 @ — — © R
HP H %2: El peso entre paréntesis es sélo unidad de peso & — b+ PR —
li] InformaC|0n para SeleCCIOnar X La resistencia ambiental se encuentra en estado sin congelacién o condensacion. A — > — N o e —
= = =
‘TK H 4 H N H 1 H 4 H R H N ‘ (m] Descripcion de partes 3 Desaparecié el switcheo de seleccién de entrada. Nl = = =
‘ o p - p Selecte tipo de entrada [/ n-t]en el pardmetro grupo 3. 6 64.5 { —_ ==
Salida decontrol [ Estandar [N [Ninguno Seleccionar en caso de control esténdar (Catefaceion o Refigeracion el —‘ o L ——
out2 Calefaccion, |R |Salida a relevador i = pap— - USSR —
Salida go control RRefngeraScqu c STlldadde corriente o salida drive SSR i = = | N o 92 on — == ) : eCubierta terminal (Se vende por separado)
alida a relevador — || = = = )
ouT1* - - - - U « Cubierta-TK4N(48x24 + Cubierta-RSA(48x48
S*" | Salida drive SSR(Estandar ON/OFF, Control de ciclo, Control de fase - = 2 [ —— 1 ublera (48x24mm) ublerta (48x48mm)
Cc Salida de corriente o salida drive SSR || — == — — — 1 445 6.2 [148.4
— —/— o= —_— —= —— - B
Alimentacién [2%5 [24VCA 50/60Hz, 24-48VCC | — ——= ] I 1 I =50
[4~[100-240VCA 50/60Hz | LU = v L 1
4 [Estandar Salida de 1 alarma+Entrada TC**® eSerie TK4SP ! OOOQOOO @
|~ [Calefaccién y Refrigeracién | Salida de 2 alarma™” (48 ,iﬁ 722 1 OOO0000| «~ sowi
2 |Estandar Salida de 1 alarma + 2 alarma R —— = : | - =]
D [Esténdar Saiida de 1 alarma + Enrada Digfial (DI, DI2) T — — *Serie TK4L o6 6 645 ‘ i
N | " [Calefaccién y Refrigeracion | Entrada Digital (DI-1, DI-2) 1.Display de PV: Muestra la temperatura actual (PV) en el modo RUN y parametros en el modo de Ajuste. gggg | = —= L5 | @ o
R Estandar Salida de 1 alarma + Salida de transmision 2.Display de SV: Muestra el ajuste del valor de temperatura (SV) para controlar el modo RUN y cada ajuste de 4 j— et | [T |
|~ | Calefaccién y Refrigeracion | Salida de transmision 3.Indicador de Unidad de Temperatura('C/'F/%): Muestra la unidad de temperatura actual. Se puede ajustar en ,M, — 2 f 3 ) 9.8
T [Estandar |1 Salida de alarma + Salida de comunicacion RS485 parametros grupo 3. (En caso de la Serie TK4N, no aplica el %) gggg = < = == g I %Cubierta T4KN se proporciona 25
N Calefaccion y Refi ion | Salida de comunicacién RS485 4. de Control Manual: Estara ENCENDIDO en caso de seleccionar el modo de control manual. j— — == L, | ©Omo un accesorio .
Salida opcional SP|1 |Salida de 1 alarma 5 de Multi SV: Una de las lamparas de SV1 a 3 estara ENCENDIDA en caso de seleccionar la funcién multi SV. — — = = I | _
|1 | Salida de 1 alarma 6. de Auto-Tuning: Estara parpadeando cada segundo durante el Auto-tuning. s el —n — —— [ | - Cubierta-RMA(72x72mm) + Cubierta-RHA
S |2 [Salida de 1 alarma+ 2 alarma 7 de salida de Alarma (AL1,AL2): Estara ENCENDIDA cuando cada salida de alarma se encuentre en ENCENDIDO. eSerie TK4M 5 645 = = = " | 70 3 (48x96mm, 96x48mm )
M |R |Salida de 1 alarma + Salida de transmision PV 8 de salida de control(OUT1,0UT2): Estara ENCENDIDO cuando la salida de control este ENCENDIDA. 72 { T T e , 47.2 4
W [T |Salida de 1 alarma + Salida de comunicacion RS485 % En caso del control Ciclo/Pase de la salida SSRP(TK4[H14S)), estarda ENCENDIDO cuando MV sea mayor a 5.0% :ﬂ i it . w
H [A]Salida de 1 alarma + 2 alarma + Salida de transmision PV % En caso de seleccionar salida de corriente (4-20m AGC, 0-20mACC), ] i === = © =
R 1Qalida de 1 Alarma + 9 alarmat Salida de corminicacidn RRARE | - Modo de control manual: Siempre estara en ENCENDIDO, excepto si MV es 0.0%. =0 —= = W, s — — 1 0|
L [B |Salida de 1 alarma + 2 alarma+ Salida de comunicacién RS485 PR : Y = = — L0 pd S
D | Salida de 1 alarma+ 2 alarma+Entrada Digital (DI-1, DI-2)** - Modo de control automatico: Estara en ENCENDIDO cuando MV sea mayor a 3.0%, y en APAGADO cuando MV sea = = = g= | = = =— ] 1 38 © ©
= menor a 2.0%. = = = W, — — - 1 g sl = £
N DIN W48 x H24mm 9.La tecla A M : Se usa cuando se conmuta el modo de control automéatico «» modo de control manual === [ v —== mw | oown @
SP DIN W48 x H48mm(Tipo enchufe)*® % TK4N/S/SP no tiene B/, |a tecla se usara simultaneamente para la misma funcion M. b [ ———— ,
Tamafio S DIN W48 x H48mm(Tipo bloque de terminales) 10.La teclas : Se usa al entrar en el modo de cambio del valor de ajuste, regresar a modo RUN, mover parametro y = = = ] L 1)
M DIN W72 x H72mm guardar el valor ajustado (Digito). = = = [ = ! A pows]
W DIN W96 x H48mm 11. La tecla : Se usa al entrar en el modo de ajuste de pardmetros y parametros de movimiento. H = =2=Z 0 1
H DIN W48 x H96mm 12.La tecla entrada digital : En el caso de pulsar durante 3 seg, al mismo tiempo, operara el funcion (RUN/STOP, alarma = = = [ ] )
L DIN W96 x H96mm clara, Auto-tuning) con la tecla entrada digital en el parametro 5 grupo. L v ~
Digitos — 13.Puerto de cargador de PC : Es el puerto cargador de PC de comunicacién serial para configurar parametros con el eCorte del panel
Model {4 [9999(4-digitos) J DAQMaster instalado en la PC. Uselo para conectar SCM-US (EI convertidor USB/Serial, se vende por separado). eSoporte A
odelo \ . Seri - Serie TKA4S, TK4SP - Serie TKAM/W/H/L I — '
TK__ [Temperatura / Controlador de Proceso ] - Serie TKAN 45 ) 31 . Cubierta-RLA(96x96mm
‘ (@] Montaje del producto 486 } } X ¢ )
% 1. En el caso de la serie TK4N, TK4SP, la opcion de salida esta limitada debido al nimero de terminales. . . . ] 45 94 3
%2. Laletra"S" representa modelos con salida drive SSR con control de funcién SSRP (ON/OFF estandar, ciclo, fase) eSerie TK4N(48x24mm) eSerie TK4S/SP(48x48mm) *Otras series B c [~ ™ -
disponible. La letra " resenta la corriente seleccionada y los modelos con salida drive SSR. e © oo I ) - ) =
%3. Seleccione la letra "R" 6 "C" en caso de usar control de refrigeracion y calefaccion y la letra "N" en caso de usar ﬁ [ N g o
control estandar. ] 4 (unit: mm) ©
%4. No disponible para modelos con voltaje CA/CC. X | Size [ B c D -
%5. No disponible para la Serie TK4N % ‘ 45.2 Model o
. La entrada TC de la Serie TK4N, solo se encuentra disponible en modelo estandar, que cuenta con salida de alarma 1. 5 § . 324 TK4N 55 37 45%°  |22.2%°
. El Modelo de calentamiento y enfriamiento de TK4N-1C1JJ Solo tiene salida 2 de Alarma. \ 48.6 2 [ : TK4S 65 65 457°  [457°
. La terminal de salida OUT2 se usa como terminal de entrada DI-2, solo para la Serie TK4S-DI-2. 264 55 TKaS(P) 65 65 459° 457 o Dowm o
%9. Sockets para TK4SP (PG-11, PS-11(N)) se vende por separado. (-) driver § \ TKam %0 %0 580 687
X Shaded descriptions are upgraded or added functions from the before TK Series. § b } TKaH 85 15 45‘35 9235 g g
8 . : : P " o d o o -~
>:<Las e§pec|ﬁca<:|one_s anteriores p_u’eden c§mb|ar sin previo aviso o unos pueden P se. Inserte el producto dentro del Inserte el producto dentro del panel, \ — TRAW 5 o5 oot [ 450F
>_<Aseg|._|re§g de’ seguir las Jprecaucion escn_tas_en el manual de instrucciones, manual de usuario y panel, fije el perno con un (+) fije el soporte con un (-) destornillador HPJ TKaL 15 15 2‘23 9235
descripcion técnica (catalogo y pagina principal). destornillador como se muestra  como se muestra en la ilustracion. ~ () driver 56 ° d
en la ilustracion. L5




(@] Diagrama de ujo del grupo de ajustes

Presione una vez cualquier MODE |2 seg

tecla entre/«] Al
PASS %1

[MODE] 3 seg

(m] Mascara de parametros

Esta funcion es capaz de ocultar los parametros innecesarios al entorno del usuario, los parametros de uso menos
frecuente en el grupo de ajuste de parametros. Puede configurar esto en el programa integrado de dispositivos
(DAQMaster). Aunque los parametros enmascarados no se muestran en el grupo de ajuste de parametros, se
aplican los valores de configuracién de parametros. Para obtener mas informacién, consulte el manual de usuario
maestro DAQMaster. Visite nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el programa principal adquisicion

(m] Ajustes de fabrica
eGrupo de ajustes SV [5u ]

Ajustes de fabrica
[ s, 4

a

eParametros del ingreso de contraseiia

Ajustes de fabrica

oGrupo de ajuste de parameteros 1 [PAr | ]

Cuando PW '@—._ de datos y el manual del usuario. Parametro [ Ajustes de fabrica | Parametro | Ajustes de fabrica | Parametro | Ajustes de fébrica| Parametro [ Ajustes de fabrica
es valido Monitoreo de Monitoreo de Antes de aplicarla mascara|_pA-e > Ae]»[ n-r»[ c-pl>[ n- e[ o[ w-ae[ -4 -5 rUn | AL IH 1550 | AL3H 1550 | Gu-3 0000
calefaccion MV refrigeracion MV p! C 13 £ ! Sl d f-d L L Ll
. ) i Su-n Su-0 ALcL 1550 5u-0 a00o
. Despuesdeapllcar\amascara| PHrEH H-P|—>| H-1 |—>| H-d|"' Tt-A o0 AL 1550 Su- 1 7000
. i » PAr | | PACY Lo anterior esta enmascarando auto-tuning[At.], Banda Proporcional de refrigeracion [C - F], Tiempo Integral de AL 1L 1550 AL 3L 1550 Su-2 0000
Cuando PW es valido ‘ refrigeracion, Tiempo derivativo de refrigeracion del grupo de parametros 2. - -
eGrupo de ajuste de parameteros 2 [PA-C ]
| Salida de control RUN/STOP[- - 5] | | Tipo de entradall n-£] | |Modo de operacion de salda de dlama 1AL - J]| | Multi SV[it 5u] | E Aj uste de pa rametro g ru pO de usuario Parametro | Ajustes de fabrica | Parametro | Ajustes de fabrica | Parametro | Ajustes de fabrica | Parametro | Ajustes de fabrica
X Esta funcion es capaz de establecer los parametros que se utilizan con frecuencia para el grupo de parametros AE oFF H-d 0000 H.oSE 000 rAnl 0o
qusge ‘:el valor Aust smetros d s 5 se - de usuario. Usted puede ajustar répida y facilmente ajuste de parametros. El grupo de parametros de usuario H-P 0100 C-d 0ooo £ HYS a0 FAAd 0oo
@ ajuste Juste ziLaar:i]s ros de 9 I 9 2569 9 i puede tener hasta 30 parametros en el programa integrado de dispositivos (DAQMaster). Para obtener mas T-p 000 b 0000 CoGE 000 UnE =
. en el DAQMaster - " T - - " ™ = - T " o informacién, consulte el manual de usuario maestro DAQMaster. - ——— -
asll:/t;;:ﬁlé‘;%aeme NUmero Multi SV[5u-n] Banda Proporcional de calefaccion[H- P]| | [Unidad de temp. del sensor[uin! £ ]|||Opcidn de salida de alarma 1[AL it ]| ||Funcién de tecla de entrada digitalld/ -¥'] Visite nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el programa principal adquisicion de datos y el H-! o000 FESE 0sao Loay 4000
después de 5 seg. Monitoreo de calefaccion actualll £ - A] | ||Banda Proporcional de refrigeracion]t - P]| | [Valor de entrada analogica limite bajol. - ~ 5]|| |Histéresis de salida de alarma 1[4 144]| ||[Entrada digital 1[d} - {] manual del usuario. C-i 0080 HHY5 0ge H-nu 1808
Vaor de ause imie bejo de saica de 1 damaf. 1| | [Tiempo Integral de calefaccion[H- 1 1| | [Valor de entrada analogica limite atols- - || [Alarma 1 NO/NCIA 1] Entrada digital 2[d! - 2] eGrupo de ajuste de parameteros 3 [PAr 3 ]
\Valor de ajuste limite alto de salida de 1 alarmaffi. 14]| || Tiempo Integral de refrigeracion[C -1 ]| ||[Punto Decimal[dot ] Tiempo de retraso ON alarma 1[A Lan]| ||Inicio manual MV[i EAu] | PA-U |_>‘ PA- 1]+~ PArE ‘ F',aram:tro Ajustes g?—f:t;nca P:ra‘rsnftro Ajustes ?ngl:\nca Parametro Ajuslestzf:lznca Para,\rsnetro Ajustes;ji fak;rlca
n- L - L LU o tar n
Valor de ajuste imite bajo de salida de 2 alamaffiL 2. ] | || Tiempo derivativo de calefaccion[H- d]| |[Valor de escala limite bajo[. - 5£]|||Tiempo de retraso OFF alarma 1[A ioF ]| | |Preajuste manual MV(Pr.Awu] * Unl E or dinE odg o-Ft H-C o lAA 4-20
\ilor de ajuste limite ato de salida de 2 alamafi. 24] | || Tiempo derivativo de refrigeracion[c - ]| |[Valor de escala limite alto[H- 5] |{[Modo de operacién de salida de alarma 2[f - 2]| | [Error de sensor, MVIE r.awu] l AL i AL LA Su0 |_>| HHIS |_>| CHYS |_>| b |_>| LREE |_>| HE'Hﬁl t-rb a6oa fn-b 0000 C-ad Pid olk? Crr
Lo anterior es el establecimiento del grupo de parametros de usuario en el DAQMaster con valor de ajuste H-rG 1000 nAuF 0ot - PP ocnf H-20
\Valor de ajuste limite bejo de salida de 3 alamaffi. 3.4 )| [|Banda muerta[db ] Unidad del display[dint] Opcion de salida de alarma 2[AL 2t ]| ||Paro de control, MV[SE.Au] limite bajo de salida de 1 alarma[AL I.L], Valor de ajuste limite alto de salida de 1 alarma [AL i.H], Valor de dot 00 -5y ~o00 AtE CUn H-E 0200 Relevadon
\ior e dustelniteatode saica de 3 damalf 34 | [Reset manuall- £ 5¢ | Entrada Bias[ n-b) Histéresis de salida de alarma 2[72H3] |[Salida de alarma de paro[sEAL | gg‘sézz\ggti“z' g r]u‘;z Spag:‘]’{r‘:;g’ éigg“[f‘:’_:']sferes‘;'; rg;gﬂgfgcg?:go[: ’,‘_ﬁssh]e r'js”ifsr'gén'szr;g’adge"gféf:;'f[g i"’:j]] -or nood 1 H-5u 1350 | oUE ! TOrr -t | 002oesR
Valor de ajuste SV-0[5.- 0] Histéresis de calefaccion[#Hy5] | |[Filtro digital de escala alta[3AuF ]| [Alarma 2 NO/NC[A2A] Nivel de usuario[5E -] Histéresis de salida de alarma 2 [A2 .H4] del grupo de parametros 4. eGrupo de ajuste de parameteros 4 [ PA-Y ]
1 El pardmetro PASS se mostraré solo cuando se ajuste la Valor de ajuste SV-1[5u- 1] Calefaccion OFF offset[Ho 5t ] | ||Limite bajo de SVt -5u) Tiempo de retraso ON alarma 2[A2an | | |Bloqueo de grupo de ajustes SV[L L5 ] E Auto-tu nni ng P:r’aine'tro Ajustes de ffl:nca Par:?etro Ajustes de fabrica P,ara?etro Ajustesngaagnca Parasgtro Ajustes de f;al;nca
contrasefa. ) ) ) Valor de ajuste SV-2[5.-2] Enfriamiento de Histéresis[CHY5] | |[Limite alto de SV[H-5u] Tiempo de retraso OFF alarma 2[R2oF ]| |Bloqueo de grupo de parametros 1. CP /]| Auto-tuning mide caracteristicas térmicas el control del sujeto y tasa de respuesta térmica, y luego determina la :— :JL L Sl — :g ',- bAE Y b
No se mostrara cuando se adquiera la unidad con la - — = - — - constante de tiempo P! d necesario. Aplicacion de la constante de tiempo PID se da cuenta de respuesta de rapido y AL ik AL-A Acon 0004 LbAb 0ge Pred nonk
contrasefia pre ajustada en 0000 Valor de ajuste SV-3[5u - 3] Refrigeracion OFF Offset[C.o5k] | |[Modode op de salida de controlfo- FE | [Modo de opx desaiida de alama 3L - 3] |Bloqueo de grupo de pardmetros 2], LF2) control de la temperatura alta precision. (Cuando se ajusta el tipo de control [C-~d] a [P! d], parece.) A IHY 00! AcoF 0000 Aon | Py SEP 2
Si la contrasefia es invalida, la pantalla mostrara una ventana : A . 3 . T T
solicitando el cédigo correcto ds la col i Limite bajo MV[L -Au] I Tipo control de temperaturalt - 7d]|||Opcién de salida de alarma 3[AL 3t ] |Bloqueo de grupo de parametros 3 £P3]| Ajuste el parémetro [t ] a [an] en el grupo de ajuste de parametros 2 para empezar auto-tuning. A in no AL-3 ofF FSL 1 -200 r5Y 2
Presi Jquiera de estas tecl - Ajuste el parametro [At ] a [oF F] para detener el auto-tuning. (3¢ Se guardaran los valores P,|,D ajustados previamente.) Alon 0000 AL 3k AL-A FGSH ! 1350 CorY EnA
resione cualquiera de estas teclas | Al para ~ Limite alto MV[H-7u] Modo Auto-tuning[AL.t ] Histéresis de salida de alarma 3[A34] |B|une°degm90d9 parémetros 4[. C 4] Cuando ocurre un error [oPEn | durante el auto-tuning, auto-tuning se detendra automaticamente y se guardara = ]
regresar a la ventana que solicita el ingreso de la contrasefia. Ia constante de tiempo PID previa A loF 0000 AJHY oot Aond U
i MODE . Velocidad d bio RAMP-Up[- AA L ' li L Bl de de parametros 5. C P! L. . . P . L- J L -
:reslone a tec.la para regresar al rpodo RU'\.‘ Focdadde cambo P a] | [Sefeceén de saida do conrol OUTHlott 1 [Alarma 3 NO/NCIA 3] | sttt ) Durante la operacion de auto-tunning,pardmetros enteros solamente estan disponibles para comprobar. AL-2 J3du A3n na F5L 200
n caso de olvidar la contrasefia, contacté el Autonics ) ) ~ - - - = ALk AL-A Adaon 0000 FSHZ 1350
después d i | codigo de | trasefi Velocidad de cambio RAMP-Down[r-A7d] | [| Tipo salida SSR OUT1[s 15-]  ||[Tiempo de retraso ON alarma 3[A30n ]| |Ajuste de cor [Pud] (= L .o aao .
. pues de revisar el codigo ae la con ras.e'na. HEHH DU I HBDF GGG Hdl’s a |
%2 En caso del modelo TK4S/4N/4SP, la funcion de Ia tecla Unidad RAMP-ink ] Rango de salida actual OUT1[» 15 A]]|[Tiempo de retraso OFF alama 3 30F | MOD! (m] Alarma -
se reemplazaré por la tecla [MODE], eAlarma operacién eGrupo de ajuste de parameteros 5[ PA-5 ]
%3 Se muestra cuando el grupo de ajuste de parametros de Seleccion de salida de control OUT2[out 2])|| Tiempo LBA[L bAL ] ~ - — - - — — - — - - —
usuario en el programa de gestion de dispositivos intergrated. = = Modo [Nombre Alarma operacion Descripcion Parametro | Ajustes de fabrica | Parametro | Ajustes de fabrica [ Parametro | Ajustes de fabrica | Parametro | Ajustes de fabrica
Rango de salida actual OUT 2[o2A]||[Banda LBA[L bAb] - - AESL fi PrAau 0ooo LLS5u oFF LLPS oFF
Tiempo de control de - 1] [Modo de selida 1 ce ransmison aregiaion ofF | — — Sin salida de alarma di ¥ StoP | Erau 0000 | LCP1 oFF Fod 0003
: f n iaci6 di - oFF Sknu 0000 LC.P2 ofF
Tiempo de control de refrigeracion[C - & 1|| | Transmision salida1 escala baja[F 5. OFF iH[ON OFF iH[ON Si ocurre una desviacion mayor
P geracionlC -t} s 11 Alarma de que el valor de ajuste entre di -2 of F | SEAL font | LLP3 ofF
Transmision salida1 escala alta[F SH 1] dul L |desviacién de SV PV PV sV PV'y SV de la temperatura de I Enu Alto USEr Send LC.PH ofF
i isién analéaicalor limite-alto 100°C  110°C 90°C 100°C desviacion, la salida estara % Parametros sombreados son para la calefaccion y enfriamiento modelo.
[Modo de salida 2 e vansmisén analdgicaioic] Desviacion alta: filado como 10°C  Desviacion alta: fijado como-10°C | ENCENDIDA. G P y
XPresione la tecla por 2 seg en el modo RUN para entrar al modo de ajuste. Transmisién salida2 escala bajalF 5. 2] Al ON [H ON |HOFF |Siocurre una desviacion menor (] Manual del usuario
y i i larma por )
XPresione la tecla E] por 1.5 seg en el modo de ajuste para pasar a otro grupo de Transmision salida2 escala alta[F 5H2] limite dep AN A A AN que el valor de ajuste entre Para informacion mas detallada e instrucciones, por favor consulte nuestro manual de usuario y el manual
g gam_metr?si } 5 3 | modo de aiust | modo RUN. — ~ 33du desviacién F’y S\ﬁ S\ﬁ F’\{ PV y_S\_/'de la temperature? de de usuario para comunicacion y asegurese de seguir las precaucion escritas en el descripcion técnica
XPresione [a tecia por 3 seg en &l modo de ajuste para regresar al modo RUHN. Direccién de unidad[Ad- 5] baio ~ 90°C  100°C 100°C 110°C desviacion, la salida estara (catalogo y pagina principal). Visite nuestro sitio web (www.autonics.com.mx) para descargar los manuales.
X Presione la tecl E | en el nivel mas bajo del parametro para mover la pantalla del Bit por segundolsF 5] ! Desviacion baja: fijado como 10°C  Low deviation: filado como-10°C | ENCENDIDA.
grupo de parametros y presione las teclas pasar a otro grupo de parametros. - — = = = r = = =g
%Si no hay una operacién de tecla adicional dentro de 30 seg después de entrar al Bit de paridad[Pr £ 5] Alarma por ON OFF Si ocurre una deswamon_menor E Admln IStraCIon |nteg ral de d IspOSItIVOS [DAQMaSte I‘]
modo de ajustes, se regresara automaticamente al modo RUN y permanecerd el ~ |limite de N A 0 mayor que el valor deajuste DAQMaster es un programa de administracion integral de dispositivos para un manejo multiple practico de
valor de ajuste previo. Bit de paro[5t P] Jdul | esviacion PV SV entre PV'y SV de la temperatura parametros y monitoreo de dispositivos
XLos parametros no-sombreadas no se pueden mostrar por otra parametes ajuste, N 90°C  100°C de desviacion, la salida estara - o e o .
O 2 a Tiempo de espera de respuestal 52t alto/bajo D i6n baia - fiadl 106 D ién alta : fad 20 Visite nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el manual del usuario y el programa de
ajuste de la mascara de parametros. po de esp puestalr 92t esviacin baja - lado como 10°C, Desviacion afa - fjado como 20°C | ENCENDIDA. administracién integrado de dispositivos DAQMaster.
Escribe la comunicacion[Car 2] Alarma por limite Si ocurre una desviacion menor Caracteristicas Especificaciones recomendadas
3seg 3500y 3segy | 3 seg¢ 3seg | de desviacion o Tayg\f/qux'dva:wtde aJUS"e Sistema PC IBM compatible con Pentium Ill o posterior
Ldud alto/bajo entre FV'y SV de la temperaiura Sistema operativo Microsoft Windows 98/NT/XP/Vista/7/8/10
" " 90°C  100°C 120° de desviacion, la salida estara : :
. (Salida Invertida) | pesyiacien baja  fiado como 10°C , Desviacion alta: fjado como 20°C. | APAGADA. Memoria Min. 256MB
(w] Sensor y rango de entrada (w] Display de panel frontal cuando se ENCIENDE : Disco duro 1GB en espacio del disco duro 0 més
" S S Cuando se suministre alimentacion, el display completo parpadeara por 1 seg. ON " f VGA Resolucién de pantalla min. de 1024x768
Sensor de entrada Punto Display  |Rango de entrada(°C) |Rango de entrada(°F) Después el nombre del modelo y el sensor de entrada parpadearan dos veces, y enseguida pasara al modo RUN. ﬁ\la_l;mz porl N A aN Si IPV is |9|qu g n’llaycl)r que gl Otros articulos Puerto serial RS-232 (9Pin), puerto USB
1 ECAH -200 a 1350 328 a 2463 s p,cr |limite de valor 5 S a 5y valor absoluto de la alarma de
K(CA) P .-’ .-’ .-‘ .-’ absoluto alto/ 90°C  100°C 100°C  110°C temperatura, la salida estara N
01 t:L f“- 1999 a 999.9 1999 a 999.9 "' "' "' ‘. o bajo Valor absoluto: Set as 90°C  Valor absoluto: Set as 110°C ENCENDIDA. E Precau ciones de uso
410) 1 Ji CH -200 a 800 -328 a 1472 o Han¥o Hemo P 1. Seguir las especificaciones dentro de 'Precauciones de uso'. De otra manera, puede causar accidentes inesperados.
0.1 Ji L -199.9 a 800.0 -199.9 a 999.9 o on| K oFF Si PV es igual 0 menor que el 2. Por favor cablee apropiadamente después de revisar la polaridad de la terminal al conectar el sensor de temperatura.
= Alarma por 9 a Los sensores de temperatura RTD se deben de cablear a 3-hilos, usando cables del mismo grosor y longitud.
E(CR) ! ECrH -200 a 800 -328 a 1472 J3Py |limite de valor % sV SV PV valor absoluto de I? alarma fje Para termopares (CT), se debe de usar el cable de compensacion designado.
0.1 ECrl -199.9 a 800.0 -199.9 a 999.9 absoluto bajo 90°C  100°C 100°C  110°C temperatura, la salida estara 3. Mantenerlo alejado de altas lineas de voltaje o de alimentacion para prevenir ruido inductivo.
Tco) 1 A 200 a 400 328 a 752 Mmi“ Valor absoluto: Set as 90°C  Valor absoluto: Set as 110°C_| ENCENDIDA. Eln casto de instalar c;rcil!aéindea de IaIiIr'11ent§cién y Iladser'\a: d(e:I entrada, use un filtro de linea o un varistor en la linea de
) ’ ) alimentacion y un cable blindado en la linea de sefial de entrada.
0.1 ECCL -199.9 a 400.0 -199.9 a 752.0 @ Display completo @ Display modelo @ Display de sensor de entrada @ Modo Run L |Marmade o Estara ENCENDIDA cuando No usar cerogde equipos que generen fuertes fuerzas magnéticas o ruido de alta frecuencia.
B(PR) 1 b Pr 0 a 1800 32 a 3272 R . _ - rotura de lazo detecte una rotura de lazo. 4. No aplicar exceso de alimentacion al conectar o desconectar los conectores de los productos.
Termopares R(PR) 1 P 0a 1750 32 a 3182 li] Dlag rama de fl ujo para aj uste sv on Alarma de rotura Estara ENCENDIDA cuando 5. g;israaelﬁ[algélglerruptor de alimentacion o un cortacircuitos en un lugar accesible para conectar o desconectar la
S(PR) 1 5Pr 0 a 1750 32 a 3182 Usted puede ajustar la temperatura de controlar con las teclas . de sensor detecte la desconexion del sensor. 6. No usar esta unidad para otro proposito (e.j. voltimetro, amperimetro) ajenos al control de temperatura.
Rango ajustado esta dentro SV valor limite bajo [t - 5u] para SV Valor de limite alto [H-5u] - . Ny H
N(NN) 1 nnn -200 a 1300 -328 a 2372 Ej) En caso de cambio de temperatura de ajuste desde 210°C hasta 250°C HbA Alarma de rotura | Estara ENCENDIDA cuando CT 7. Apaga(el equipo a_lntes de cambiar el sensor de_ entrada. ) )
X1 1 Tt 0 a 2300 32 a 4172 ! Prosi ) ” _ _ de calentador detecta una rotura de calentador. Desp_ues de p'amblar el sensor de entrada,vmodlﬁcar_ el valor de los param_etros Qorrespondlentes_. ) B
- resione cualquier tecla [y <:s Presione la tecl: H: Salide de alarma | histéresis[ A 1AY] 8. La alimentacion 24VCA, 24-48VCC debera de ser aislada y tener un voltaje/corriente limitado o tipo Clase 2, dispositivo
G(TT)X%2 1 GEE 0 a 2300 32 a 4172 entre enel mover el DIGITO. (10— o ! de alimentacion SELV.
c 1 LiLH -200 a 900 -328 a 1652 modo RUN para entrar en 410" —10% >10° — 100 eOpcion de alarma 9. No sobreponer las lineas de alimentacion y comunicacion. ) ) :
L(IC) o1 L 199.9 a 900.0 199.9 a 9999 el modo de ajuste SV. Modo INombre Descripcion g:;rrceadtﬂiigzl[;aflgggrljz;ciﬁiggr:xlgm?a de comunicacion y conectar un nticleo de ferrita en cada extremo de la linea
. e i 0 .
u(co) 1 UCLH -200 a 400 -328 a 752 E:é'f}"g; 5,',212(,)5,()}2), sV \ . Si se trata de una condicién de alarma, la salida de alarma esta en ON. 10. Requiere un espacio alrededor de |a unidad para la radiacidn del calor. :
0.1 ucce -199.9 a 400.0 -199.9 a 752.0 estara parpadeando AL - | Alarma estandar | ¢q trata de una condicién de alama clara, la salida de alarma esta en OFF. Para una medicion de temperatura predisa, precalentar Ia unidad por sobre 20 minutos después de encenderia.
- parp: - — - — - - - 11. Asegurar que el voltaje de alimentacion encuentre el voltaje nominal dentro de 2 seg después de suministrar
Platinel Il 1 PL 0 a 1390 32 a 2534 aL-b mantenimiento | Si se trata de una condicion de alarma, la salida de alarma esta en ON y mantiene el estado ON. alimentacion.
Cu 500 0.1 tus -199.9 a 200.0 -199.9 a 392.0 de alarma (Salida de alarma HOLD) 12. No cablear a terminales sin uso.
. . iz s 13. Esta unidad se debe de usar en los siguientes ambientes:
Cu 100Q 0.1 Cuid -199.9 a 200.0 -199.9 a 392.0 ; Se ignora la primera alarma y desdela segunda condicion de alarma, la alarma estandar N I " g - 8 . "
1 JPEA 200 a 650 328 a 1202 Presione la tecla Presione la tecl: AL-C :sec:rean?a de funciona. Cuando se suministre energia y es una condicién de alarma, esta primera condicién ggtergzr::égzgg;ﬁgggnde ambiente dentro de las ‘Especifcaciones’) %“CA:@ ?Jltrlit:%eziﬁsotggcién I
JPt 100Q o1 dF’tIL 199.9 2 650.0 1999 a 999.9 para subir o bajar el valor para guardar el valor P de alarma se ignora y desde la segunda condicién de alarma, la alarma estandar funciona. 9 9
. -199.9 a . -199.9 a .
RTD - de ajuste. M de ajuste. Sino ha n i ; H H
DPt 50Q 01 dPES 2199.9 a 600.0 -199.9 a 999.9 ) Jus et 3|' ) Alarma enclavada y | Si se trata de una condicion de alarma, opera como alarma enclavada y alarma en secuencia de espera li‘ P rod UCtOS pr| nci pa |eS
operaciones de tecla AL -d |Secuenciaen Cuando se suministre energia y es una condicion de alarma, esta primera condicion s fotoeléctri W Medidores de pul tmo)ftacomet
1 dPEH -200 a 650 -328 a 1202 adicional en 3 seg, espera 1 de alarma se ignora y desde la segunda condicion de alarma, opera la alarma de enclavamiento. ensores foloelectricos edidores de pulsos|ritmo)/tacémetros
DPt 100Q - SV se guardara M Sensores de fibra optica M Unidades de display
0.1 dPEL -199.9 a 650.0 -199.9 a 999.9 j " 9{, ! Secuencia en Se ignora la primera alarma y desdela segunda condicion de alarma, la alarma estandar W Sensores de puertas M Controladores de sensores
Nickel 120Q |1 e -80 a 200 112 a 392 automaticamente. AL-E | cspera2 funciona. Cuando se vuelve a aplicaria secuencia de espera y si es condicion de alarma, W Sensores de puertas laterales M Fuentes de alimentacion
0to 10V Au ! la alarma de salida no enciende. Después de limpiar el estado de alarma, la alarma estandar funciona M Sensores de area W Control switches / Lampara / Buzzers
A hadi P . ; M Sensores de proximidad M Blogue de terminales E/S / Cable 4
0to 5V Au? Alarma La operacién basica es igual que la alarma de enclavamiento y la secuencia en espera 1. No solo opera " N .
Voltaje = 1999 to 9999 L - |enclavaday por alimentacion ON/OFF, también por valor de ajuste de alarma, o cambio de opcion de alarma. : ﬁens“)rei(,’e. o o : g"cfdders rotativos Au fOnICS Corporation
- 1to 5V Au3 ) i " - Secuenciaen  |Cuando se vuelve a aplicarla secuencia de espera y si es condicién de alarma,la alarma de aneles Logicos/Braticos ontadores http://www.autonics.com
Analégico 0to 100mV | Anu i (Display point will be changed according to s niali 2 2 espera 2 salida no enciende. Después de limpiar el estado de alarma, la alarma enclavada funciona W Conectores/Sockets W Temporizadores WMATRIZ :
0 to 20mA HT: ‘ decimal point position.) E In ICIa| 1zacion de parametros - . . M Controladores de temperatura Ml Dispositivos de red de campo 18 Bans‘cng-ro 513beon-gil, Hasundae-gu, Busan
. 0 20m. n 9 . : : . M SSR/Controlador de potencia M Medidores de panel ' ! !
Corriente 410 20mA ARAZ Presione las teclas [&] + tpara inicializar todos los parametros en la memoria al valor predeterminado. % Cuando se vuelve a aplicar la secuencia de espera para secuencia en espera, alarma de enclavamiento y B Transductores de hu,ﬂ’mdad temperatural P ﬁgtf;;g;e; g%ggg
Ajuste el parametro [/ n! £ ]a 'YE5' para inicializar todos los parametros. secuencia en esperal: Encendido Cuando se vuelve a aplicar la secuencia de espera para secuencia en espera2, B Motores a pasos/drivers/controladores de movimiento B E-mail e Jics.com
% 1: Igual que el sensor W5 ya existente (TT) %2: Igual que el sensor W ya existente(TT). En caso de que la funcién de la contrasefia este encendida, se requiere ingresar una contrasefia valida para alarma de enclavamiento y secuencia en espera2: Encendidoa cambio de temperatura ajustada, temperatura de la M Sistema de marcado laser (fibra, CO,, Nd: YAG) - -

inicializar los parametros. También se inicializa la contrasefia.

alarma [AL |, AL 2] u operacion de alarma [AL - |, AL - 2], switcheo de modo de PARO a modo RUN.

DRW170598AB

M Sistema de soldadura por laser




	Precauciones de seguridad
	Información para seleccionar
	Especificaciones
	Descripción de partes
	Montaje del producto
	Conexiones
	Dimensiones
	Diagrama de ujo del grupo de ajustes
	Sensor y rango de entrada
	Display de panel frontal cuando se ENCIENDE
	Diagrama de fiujo para ajuste SV
	Inicialización de parámetros
	Máscara de parámetros
	Ajuste de parámetro grupo de usuario
	Auto-tunning
	Alarma
	Ajustes de fábrica
	Manual del usuario
	Administración integral de dispositivos [DAQMaster]
	Precauciones de uso
	Productos principales

